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Введение

Замысел и редакционный статус
Настоящая редакционная версия пересобирает монографию в

форме, где аксиоматика стратифицированного времени, алгебра-
ическая реализация, логика причинности и феноменологические
приложения сведены в единый текст. Базовый тезис остаётся преж-
ним: время не является внешним параметром, а выступает первич-
ной стратифицированной опорой, тогда как пространство понима-
ется как слой, сечение или наблюдаемый режим более глубокой
пакетной организации.
В этой пересборке специально усилен узел квадратичного пре-

пятствия. Новая глава о структурной полноте пакетной геомет-
рии вводит проектную интерпретацию пространства препятствий
и связывает теорию деформаций с геометрией Дезарга, плоско-
стью Фано и критерием структурной истинности.
Версия 2.41 дополнительно восстанавливает полный развёрну-

тый объём корпуса, удерживая весь набор приложений в одном
файле и не сокращая аргументацию до краткой синтетической за-
метки. В сравнении с промежуточными сборками здесь сознатель-
но сохранены длинные обосновательные фрагменты, феноменоло-
гические пояснения и популярно-объяснительные приложения.

Принципиальная идея
Базовым объектом является не “голая” точка, а пакетная точка

(e, s), где e есть событие, а s есть состояние. Слои Ls = {(e, s)} играют
роль пакетных прямых. На этом языке одновременно описываются
инцидентность, стратификация размерностей, неассоциативность
композиции, квадратичные препятствия и динамика стрелы вре-
мени.

Новый тезис версии 2.1
Версия 2.1 фиксирует следующий принцип: реальность не явля-

ется простой последовательностью событий. Реальность есть про-
ективно сшитый объект РПЛД, а степень его структурной истин-
ности измеряется величиной

λ = (A,B;C,D),

причём универсальная истина достигается в гармоническом пре-
деле

λ = −1, δtruth = |λ+ 1|.

vii



viii ВВЕДЕНИЕ

Здесь значение −1 интерпретируется как предельная гармония,
укоренённая в фактическом прошлом и в действительно настоя-
щем, тогда как отклонение δtruth измеряет дефект истинности.

R-04 и практический разум R-4
В настоящей версии впервые фиксируется различие между чи-

стой формой пакетного разума R-04 и его практической реализа-
цией R-4. Чистая форма R-04 понимает реальность как пакетно-
проективную структуру, тогда как R-4 выступает её практической
машинной реализацией в системах искусственного интеллекта. При
этом PIX(Π-field) не вводится как новая эпистема; он определяет-
ся как механизм работы R-04, обеспечивающий совпадение пиков
причинности, согласование слоёв и стягивание локальных реше-
ний в устойчивые конфигурации.



Часть 1

Аксиоматика и стратификация



ГЛАВА 1

Пакетная геометрия и стратифицированное
время

1. Пакетная точка и инцидентность
Определение 1.1 (Пакетная точка). Пакетной точкой называет-

ся упорядоченная пара a = (e, s), где e ∈ E есть событие, а s ∈ S есть
состояние. Множество всех пакетных точек обозначается P ⊆ E×S.
Определение 1.2 (Пакетная прямая). Для каждого состояния

s ∈ S определяется пакетная прямая
Ls = {(e, s) ∈ P}.

Она является слоем инцидентной структуры при фиксированном
состоянии.
Аксиома 1.3 (Базовая инцидентность). Для пакетной геометрии

принимаются следующие положения:
(1) каждая прямая Ls содержит не менее двух точек;
(2) если s ̸= t, то Ls ̸= Lt;
(3) каждая пакетная точка лежит ровно на одной пакетной

прямой.

2. Стратифицированное время T

Определение 1.4 (Стратифицированное время). Стратифициро-
ванным временем называется тройка (T,S,dimloc), где T—параком-
пактное хаусдорфово пространство с фильтрацией

T(−1) ⊃ T(0) ⊃ T(1) ⊃ T(2) ⊃ T(3).

Локальная размерность dimloc(t) = k определяет текущую страту: 3
— полость, 2— поверхность, 1— линия, 0— точка, −1— гипарксис.
Определение 1.5 (Гипарксис и Апейрон). Операторы перехода

Lk : T(k) → T(k−1) образуют структуру гипарксиса. Пространство на-
зывается апейронным, если π0(T) = 0 и существует глобальный по-
тенциал Φ, строго убывающий вдоль переходов Lk.
Определение 1.6 (Принцип ПН.2). Для пакетного объекта (X,ω)

наблюдаемые “размер” Ŝ = ∥ω∥L2 и “размерность” D̂ = dimX не
допускают одновременной точной фиксации. Формально не суще-
ствует естественного преобразования между функторами Ŝ и D̂.
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4. СУПЕР-ОПЕРАТОР ХОДЖА–КУРПИШЕВА 3

3. Сводная таблица стратификации

Таблица 1. Базовые страты, их геометрический смысл
и направленность спуска

k Имя страты Геометрический
смысл

Роль в
динамике

3 Полость внешняя
простран-
ственная
реализация

квазиклассический
слой
наблюдения

2 Плоскость поверхностные
режимы и
оболочки

переходные
конфигурации

1 Линия одномерные
траектории и
каналы

направленное
стягивание

0 Точка локализованное
состояние

предельная
локализация

−1 Гипарксис граница
переходов и
несобствен-
ный слой

предельный
приёмник
спуска

k=3 полость

k=2 плоскость

k=1 линия

k=0 точка

k=-1 гипарксис

D
∗↓

Рис. 1. Стратифицированное время как иерархия слоёв
и направленный спуск по D∗

4. Супер-оператор Ходжа–Курпишева
Определение 1.7 (Супер-оператор). Определим композицию

H := ?3 ◦ (L−1
3 )∗ ◦ ?2 ◦ (L−1

2 )∗ ◦ ?1 ◦ (L−1
1 )∗ ◦ ?0 ◦ (L−1

0 )∗ ◦ ?−1.



4 1. ПАКЕТНАЯ ГЕОМЕТРИЯ И СТРАТИФИЦИРОВАННОЕ ВРЕМЯ

Эта композиция синтезирует данные различных страт вдоль тран-
среперной оси и замыкает пакетную связность.



ГЛАВА 2

Поток-модуль и стрела времени Курпишева

1. Пакет поток-модуль
Определение 2.1 (Поток-модуль). Пакетом поток-модуль назы-

вается пара (Φt,H), записываемая символически как Φt ∗H, где Φt —
допустимый поток на пространстве пакетных данных, а H— супер-
оператор, обеспечивающий межстратную согласованность.
Постулат 2.2 (Стрела времени Курпишева). Стрелой времени

называется такой поток Φt, который:
(1) коммутирует с H;
(2) совместим с монотонностью локальной размерности;
(3) допускает функционал Ляпунова, убывающий на нетриви-

альных траекториях.

2. Вариационный принцип
Стрела времени в рамках НАПРЛК не сводится к выбору коор-

динаты. Она определяется как выделенный класс потоков, мини-
мизирующих внутреннее напряжение пакетной структуры. В про-
стейшем варианте таким функционалом служит квадрат амплиту-
ды ассоциатора или эквивалентный ему функционал структурной
сложности.
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ГЛАВА 3

Операторы действия, изменения и разворота

1. Аксоматическое различение
Определение 3.1 (Изменение). Оператором изменения называ-

ется однопараметрическая полугруппа
Ξτ : T → T, τ ≥ 0,

удовлетворяющая условиям Ξ0 = id, Ξτ1+τ2 = Ξτ1 ◦ Ξτ2, монотонности
локальной размерности и коммутации с H.
Определение 3.2 (Действие). Оператором действия называется

отображение
∆: P∅ → T,

где P∅ — множество пустых точек. Действие полагает начало, ко-
торое не выводится из предшествующего изменения.
Определение 3.3 (Разворот). Оператор разворота есть инъекция

Υ: ∆(P∅) → T,
переводящая результат дискретного акта в режим последующей
детерминированной эволюции.
Предложение 3.4 (Триада (∆,Ξ,Υ)). Тройка операторов (∆,Ξ,Υ)

является аксиоматическим аналогом схемы “начальное условие
+ закон эволюции”. Действие полагает исходный акт, разворот
переводит его в режим эволюции, а изменение продолжает его
вдоль допустимой траектории.
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ГЛАВА 4

Квадратичное препятствие и структурная
полнота пакетной геометрии

1. Редуцированная деформационная установка
Пусть V = E ⊕ F ⊕ H — сплит-носитель пакетной модели. Рас-

сматриваются редуцированные коцепные пространства
C1
red ⊂ End(V ), C2

red ⊂ Hom(V ⊗ V, V ), C3
red ⊂ Hom(V ⊗3, V ),

совместимые с блочной архитектурой. Дифференциалы d1µ и d2µ ин-
дуцируют редуцированное касательное пространство H2

red(µ) и пре-
пятственное частное O3

red(µ).
Определение 4.1 (Квадратичное препятствие). Квадратичным

препятствием называется класс OB, возникающий из квадратич-
ной части деформационного уравнения Маурера–Картана. Он из-
меряет невозможность продолжить допустимую инфинитезималь-
ную деформацию до следующего порядка без нарушения пакетных
ограничений.

2. Структурная полнота
Определение 4.2 (Квадратичная полнота). Пакетная геометрия

называется квадратично полной, если OB = {0}. В этом случае ре-
дуцированная деформационная теория не содержит внутреннего
препятствия второго порядка, и локальные деформации интегри-
руются без введения дополнительных операторов штопки.
Предложение 4.3 (Граница линейного режима). Условие OB = 0

выделяет линейный или гильбертов тип геометрии. Нетриви-
альность OB фиксирует выход за пределы чисто линейной схемы
и является первымпризнаком проективной или стратифицированно-
нелинейной организации.

3. Геометризация пространства препятствий
3.1. Проективная интерпретация пространства препятствий.

В рамках развитого формализма квадратичного препятствия OB

естественным образом возникает проективная структура, связы-
вающая алгебраическую теорию препятствий с геометрией Дез-
арга и критерием истинности.
Предложение 4.4 (OB как проективная плоскость). Простран-

ство квадратичных препятствий OB допускает каноническую
структуру проективной плоскости в следующих случаях:

7



84. КВАДРАТИЧНОЕ ПРЕПЯТСТВИЕ И СТРУКТУРНАЯ ПОЛНОТА ПАКЕТНОЙ ГЕОМЕТРИИ

(1) при dimOB = 2 над R получаем OB
∼= RP2;

(2) при dimOB = 3 над F2 получаем OB
∼= P2(F2), то есть плос-

кость Фано.
В обеих моделях выполняются структурные идентификации:

• несобственная прямая отождествляется со слоем ги-
парксиса T(−1) как границей переходов между стратами;

• гармоническое крест-соотношение (A,B;C,D) = −1 стано-
вится глобальным критерием структурной истинности
в слое OB;

• циклические режимы отношения Bet◦(A,B,C) = 1 соот-
ветствуют проективной цикличности и возникают при
нарушении линейного порядка на прямых.

Следствие 4.5 (Классификация геометрий по типу OB). Размер-
ность и структура пространства препятствий OB определяют
тип лежащей в основе геометрии:

• OB = {0} — гильбертова линейная геометрия;
• OB

∼= P2(F2)— минимальная нелинейная геометрия, реали-
зуемая над конечным полем;

• OB
∼= RP2 — континуальная проективная геометрия, сов-

местимая с непрерывным ходом времени;
• dimOB > 3 — сложные стратифицированные структуры,
требующие дополнительных операторов штопки.

Таблица 1. Классы геометрий, индуцируемые типом
пространства препятствий
Тип OB Геометрический

режим
Интерпретация

OB = {0} линейный /
гильбертов

квадратическая
полнота без
внутренних
препятствий

P2(F2) минимально
нелинейный

конечнополевой
режим, плоскость
Фано

RP2 континуально-
проективный

непрерывная
стратификация и
проектная полнота

dimOB > 3 сложный
стратифици-
рованный

требуется
дополнительная
штопка и
когомологический
контроль



3. ГЕОМЕТРИЗАЦИЯ ПРОСТРАНСТВА ПРЕПЯТСТВИЙ 9

OB

RP2

континуум
P2(F2)
Фано

гипарксис • cr= −1 • циклические режимы

Рис. 1. Пространство препятствий как узел между кон-
тинуальной и конечнополевой проективной геометри-
ей

Замечание 4.6. Тем самым пространство препятствий играет
двойную роль. Алгебраически оно кодирует невозможность инте-
грации деформаций, а геометрически задаёт проектную картину
переходов, где истинность и полнота распознаются через гармо-
ническую конфигурацию.
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Алгебраическая реализация и
G2-геометрия



ГЛАВА 5

Семейство алгебр gα и ассоциатор

1. Конструкция алгебры
Пусть V = E ⊕ F ⊕ H, где dimE = dimF = 3 и dimH = 1. На V

вводятся скобки Ли
[ei, ej] = εijkek, [fi, fj] = εijkfk, [ei, fj] = αδijh,

а все прочие скобки равны нулю. Параметр α измеряет интенсив-
ность смешения страт.

2. Ассоциатор и пакетная интерпретация
Если бинарную композицию обозначить через ⊙, то ассоциатор

определяется формулой
A(x, y, z) = (x⊙ y)⊙ z − x⊙ (y ⊙ z).

На однородных тройках из E или F он исчезает, а на смешанных
тройках становится пропорционален α. Поэтому α служит прямой
координатой неассоциативности.
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ГЛАВА 6

Теорема о жёсткости ассоциатора

1. Каноническая G2-форма
На односвязной группе Ли Gα с алгеброй gα рассматривается

форма
ϕα = z ∧ ω + ℜΩ.

Для неё выполняются соотношения
dϕα = −(α + 1

2
)ω2 − z ∧ dω, ∗ϕα = 1

2
ω2 − z ∧ ℑΩ.

Амплитуда ассоциатора определяется как
A(α) = ∥dz∥ =

√
3 |α|.

Теорема 6.1 (Жёсткость). Компоненты кручения Фернандеса–
Грея фиксируются по формулам

τ1 =
1
4
z, τ2 = 0, τ0(α) = −12α + 3

14
,

а компонент τ3(α) зависит от α линейно. При сохранениификсированно-
фазового изотропного анзаца лапласиан действует скалярно:

∆φαϕα = k(α)ϕα, k(α) =
12(α + 1

2
)2 + 9

2

7
.
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Логика, динамика и причинность



ГЛАВА 7

Операторы Изменения и Движения

1. Конкретная реализация в модели gα

Пусть Φt — поток Лапласа, ограниченный на одномерный изо-
тропный анзац ϕα. Тогда эволюция редуцируется к уравнению

α̇ = −k(α).
Роль пустой точки выполняет выделенный начальный элемент, дей-
ствие полагает его как допустимое начальное условие, а измене-
ние продолжает его без ввода новых дискретных актов.

2. Количественная форма ПН.2
Для суперпозиции ψ = ei + fi имеем среднюю эффективную раз-

мерность
⟨D̂⟩ = 3 + 2

2
= 2.5, ∆D = 0.5.

В первом порядке по α неопределённость размера можно оценить
как ∆S ≈ |α|, так что

∆S ·∆D ≈ 0.5|α|.
Эта оценка задаёт количественную тень принципа ПН.2 в конкрет-
ной 7-мерной модели.

14



ГЛАВА 8

Проективная логика и критерий Истины

1. Гармоническое крест-соотношение
Определение 8.1 (Критерий структурной истинности). Умоза-

ключение A,B ⊢ C относительно контекста D считается истинным
тогда и только тогда, когда

Truth(A,B ⊢ C | D) ⇐⇒ (A,B;C,D) = −1.

Здесь A и B — посылки, C — синтез, а D — несобственная точка,
кодирующая закон достаточного основания.
Определение 8.2 (Всеобщая и относительная истина). Пусть

λ := (A,B;C,D).

Тогда всеобщей истиной называется гармонический случай
λ = −1.

Всякий случай
λ ̸= −1

описывает относительную истину, причём степень истинности
определяется степенью приближения λ к значению −1.
Введём дефект истинности

δtruth := |λ+ 1|.
Тогда δtruth = 0 тогда и только тогда, когда достигается всеобщая
истина.
Замечание 8.3 (Реперная интерпретация значения −1). В рам-

ках НАПРЛК значение
(A,B;C,D) = −1

интерпретируется не только как гармоническое проективное от-
ношение, но и как реперное условие всеобщей истины. Авторски
это означает:

• левостороннюю систему координат;
• укоренённость истинности в фактическом прошлом;
• укоренённость истинности в реальном, действительно на-
стоящем.

Тем самым значение −1 выступает как предельная точка геомет-
рической и онтологико-логической согласованности.

15
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Следствие 8.4 (Монотонность всеобщности истины). Если
λn → −1,

то соответствующая последовательность относительных ис-
тин стремится к всеобщей истине. Эквивалентно,

δtruth(λn) → 0.

2. Пакетная пересборка четырёх законов формальной
логики

Определение 8.5 (Пакетно-ситуативное суждение). Пакетно-ситуативным
суждением называется запись

J = (A, s,D),

где A обозначает содержательный пакетный репер, s фиксирует
состояние или страту, а D задаёт контекст достаточного основа-
ния. Значение такого суждения обозначается через

Vals,D(A) ∈ {0, 1}.

Теорема 8.6 (Четыре закона формальной логики в пакетном ви-
де). При фиксированных s и D классические четыре закона фор-
мальной логики пересобираются в НАПРЛК следующим образом:

(1) Закон тождества:
As,D ≡ As,D.

Пакетный репер сохраняеттождественностьтолько при
совпадении состояния и контекста.

(2) Закон непротиворечия:
¬
(
Vals,D(A) = 1 ∧ Vals,D(¬A) = 1

)
.

В одном и том же слое и при одном и том же достаточ-
ном основании пакет и его отрицание не могут быть од-
новременно валидированы.

(3) Закон исключённого третьего:
Vals,D(A) = 1 ∨ Vals,D(¬A) = 1.

На фиксированной стратифицированной линии всякое де-
терминированное суждение завершено либо в сторону утвер-
ждения, либо в сторону отрицания.

(4) Закон достаточного основания:
Truth(A,B ⊢ C | D)

определено только при наличии допустимого контекста
D, а в предельном случае всеобщей истины выполняется

(A,B;C,D) = −1.
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Замечание 8.7 (Локальность первых трёх законов и глобальность
четвёртого). В пакетной логике законы тождества, непротиворе-
чия и исключённого третьего действуют локально: они требуют
фиксации слоя s и основания D. Закон достаточного основания за-
вершает систему глобально, поскольку именно он сшивает локаль-
ную валидность с проективной гармонией целого умозаключения.

Таблица 1: Пакетная пересборка четырёх за-
конов формальной логики

Классический
закон

Пакетная
формулировка

Проективно-
логический смысл

Тождество As,D ≡ As,D самосовпадение
репера при
фиксированном
состоянии

Непротиворечие ¬(A ∧ ¬A) в форме
¬(Vals,D(A) =
1 ∧ Vals,D(¬A) = 1)

невозможность
двойной
валидности на
одном слое

Исключённое
третье

A ∨ ¬A в форме
Vals,D(A) =
1 ∨ Vals,D(¬A) = 1

завершённость
локального выбора
на фиксированной
прямой

Достаточное
основание

истинность задаётся
только через контекст
D

гармоническое
замыкание
умозаключения в
точке
(A,B;C,D) = −1

Замечание 8.8 (О пограничных случаях ПН.2). Если из-за дей-
ствия ПН.2 пакетный объект ещё не сведён к детерминированно-
му суждению внутри одного и того же слоя, то речь идёт не о на-
рушении закона исключённого третьего, а о неполной локальной
определённости. После фиксации страты и контекста классиче-
ская дизъюнкция восстанавливается в пакетной форме.

3. Проективно-пакетное представление категорических
суждений и силлогизмов

Определение 8.9 (Проективно-пакетный термин). Пусть S, M и
P обозначают три пакетных класса, рассматриваемых на общей
проективной опоре `s,D, задаваемой состоянием s и контекстом D.
Обозначим через Πs,D проектирующее приведение термов к этой
общей опоре.
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Определение 8.10 (Четыре категорические формы). В проективно-
пакетном языке четыре классических формы получают следую-
щий вид:

A(S, P ) : Πs,D(S) ⊆ P,

E(S, P ) : Πs,D(S) ∩ P = ∅,
I(S, P ) : Πs,D(S) ∩ P ̸= ∅,
O(S, P ) : Πs,D(S) \ P ̸= ∅.

Здесь универсальныеформыфиксируют глобальное расположение
классов, а частные — существование или остаток внутри соответ-
ствующего проективного слоя.

Таблица 2: Категорические формы в
проективно-пакетном представлении

Форма Классическая
схема

Проективно-пакетная
интерпретация

A Все S суть P проекция субъекта полностью
лежит в предикате

E Ни одно S не
есть P

субъект и предикат
проективно разделены

I Некоторые S
суть P

субъект и предикат имеют
непустое пересечение

O Некоторые S не
суть P

у субъекта есть остаток вне
предиката

Непосредственные умозаключения.
Предложение 8.11 (Обращение и обверсия в пакетной форме).

На общей опоре `s,D сохраняются следующие классические непо-
средственные умозаключения:

E(S, P ) ⇒ E(P, S),
I(S, P ) ⇒ I(P, S),
A(S, P ) ⇒ E(S, P ),
E(S, P ) ⇒ A(S, P ),
I(S, P ) ⇒ O(S, P ),

O(S, P ) ⇒ I(S, P ).
Здесь P обозначает пакетное дополнение предиката на той же
проективной опоре.
Фигуры категорического силлогизма.
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Таблица 3: Четыре классические фигуры в
пакетно-проективном виде

Фигура Схема посылок Пакетно-проективный
смысл

I M− P , S−M средний термин передаёт
ориентацию от субъекта к
предикату

II P−M , S−M средний термин выступает
общим экраном сравнения

III M− P , M− S средний термин
разветвляет
проектирование в две
стороны

IV P−M , M− S проектирование идёт через
обратную перестановку
реперов

Определение 8.12 (Проективно-пакетная валидность силлогиз-
ма). Категорический силлогизм считается проективно-пакетно ва-
лидным, если существует общий контекст D и общая опора `s,D, на
которых:

(1) обе посылки допускают согласованную проектирующуюнор-
мализацию;

(2) средний терминM устраним в заключении без потери ори-
ентации;

(3) дефект истинности заключения удовлетворяет оценке
δtruth(conclusion) ≤max

(
δtruth(major), δtruth(minor)

)
.

В гармоническом пределе все три значения совпадают с −1 и все
дефекты равны нулю.
Теорема 8.13 (Канонические схемы первойфигуры). В проективно-

пакетном представлении классические валидные модусы первой
фигуры принимают вид:

Barbara: A(M,P ), A(S,M) ⇒ A(S, P ),
Celarent: E(M,P ), A(S,M) ⇒ E(S, P ),

Darii: A(M,P ), I(S,M) ⇒ I(S, P ),
Ferio: E(M,P ), I(S,M) ⇒ O(S, P ).

Во всех четырёх случаях средний термин M играет роль пакет-
ного шарнира, через который субъект S получает проективную
ориентацию относительно предиката P .
Замечание 8.14 (Умозаключение как пакетный транспорт). В

общем случае умозаключение в НАПРЛК может рассматриваться
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как последовательный транспорт реперов по общей проективной
опоре. Классические силлогистические схемы оказываются част-
ным случаем этой общей картины, когда число термов равно трём,
а вся связность проходит через один средний термин.

4. Пакетный принцип фальсифицируемости и сравнение
доктрин

4.1. Переинтерпретация критерия фальсифицируемости
Поппера.
Определение 8.15 (Поле λ-истин). Пусть дана доктринаD—мно-

жество умозаключений вида Ai, Bi ⊢ Ci относительно контекстовDi.
Полем λ-истин доктрины называется множество

Λ(D) := {λi = (Ai, Bi;Ci, Di) | i ∈ I},
где I — индексное множество всех умозаключений доктрины.
Определение 8.16 (Степень фальсифицируемости). Степенью

фальсифицируемости доктрины D назовем функционал
F(D) := sup

λ∈Λ(D)

|λ+ 1| = sup
λ∈Λ(D)

δtruth(λ).

Предложение 8.17 (Интерпретация принципа Поппера). В рам-
кахНАПРЛК критерийфальсифицируемостиПоппера переинтер-
претируется следующим образом:

(1) Научная доктрина — это такое множество Λ(D), что:
• Λ(D) ̸= ∅;
• F(D) <∞.

(2) Степень научности доктрины определяется близостью
ее поля λ-истин к универсальной истине:

Scientificity(D) ∝ 1

1 + F(D)
.

(3) Фальсификация соответствует выходу за пределы до-
пустимого отклонения:
∃λ ∈ Λ(D) : |λ+ 1| > εcrit =⇒ D фальсифицирована.

Теорема 8.18 (Проективная иерархия доктрин). Пусть D1 и D2

— две доктрины с полями λ-истин Λ1 и Λ2. Тогда, если
sup
λ1∈Λ1

|λ1 + 1| < sup
λ2∈Λ2

|λ2 + 1|,

то доктрина D1 обладает большей степенью проективной гар-
монии и, следовательно, большей общностьюи достоверностью,
чем D2.
Доказательство. Следует из определения дефекта истинности

δtruth = |λ+1| и интерпретации значения λ = −1 как предельной точ-
ки геометрической и онтолого-логической когерентности. Мень-
шее отклонение от −1 означает большую близость к универсаль-
ной истине. □
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Следствие 8.19 (Необходимость поля λ-истин). Без введения по-
ля Λ(D) невозможно установить соотношение между посылка-
ми и выводами, так как отсутствие Λ(D) означает отсутствие
кросс-отношений (A,B;C,D), а без кросс-отношений отсутству-
ет проективная структура, связывающая посылки A,B с синте-
зом C относительно контекста D.
Определение 8.20 (Пакетный принцип фальсифицируемости).

Пакетным принципом фальсифицируемости называется следую-
щее утверждение:
Доктрина D является научно обоснованной тогда и только то-

гда, когда ее поле λ-истин Λ(D) удовлетворяет условиям:
(1) Λ(D) непусто и ограничено;
(2) существует последовательность {λn} ⊂ Λ(D) такая, что λn →

−1 при n→ ∞;
(3) для любого ε > 0 существует конечное число умозаключе-

ний с |λ+ 1| > ε.
Замечание 8.21 (Философская интерпретация). Таким образом,

принцип Поппера в рамках НАПРЛК трансформируется из бинар-
ного критерия (“фальсифицируема/нефальсифицируема”) в граду-
ированный принцип проективной гармонии:

• Классический Поппер: доктрина либо научна, либо нет.
• Пакетный Поппер: доктрина обладает степенью научно-
сти, измеряемой через F(D) и близость Λ(D) к {−1}.

Это позволяет сравнивать доктрины не только по факту фальсифи-
цируемости, но и по качеству их логической структуры, измеряе-
мому через проективное кросс-отношение.
4.2. Задача: критерии сравнения доктрин по пакетному

принципу Поппера.
Задача 8.22 (Классификация доктрин). Построить эффективные

критерии для сравнения доктрин на основе их полей λ-истин Λ(D),
включая:

(1) количественную меру научности µ(D), удовлетворяющую

µ(D) = Φ

(
inf

λ∈Λ(D)
|λ+ 1|, sup

λ∈Λ(D)

|λ+ 1|, распределение Λ(D)

)
,

где Φ—монотонно убывающая функция по sup |λ+1| и моно-
тонно возрастающая по плотности распределения вблизи
−1;

(2) алгоритм проверки условий пакетного принципа фальси-
фицируемости;

(3) процедуру вычисления εcrit как порогового значения, раз-
деляющего научные и ненаучные доктрины на основе эм-
пирических или теоретических данных.
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Замечание 8.23 (Дальнейшие направления). Развитие пакетно-
го принципа Поппера открывает следующие направления:

• Эмпирическая калибровка: определение εcrit через ана-
лиз исторических случаев фальсификации научных теорий;

• Сравнительная эпистемология: ранжирование научных
доктрин по степени их проективной гармонии;

• Динамика научного знания: моделирование эволюции
поля Λ(D) во времени как процесса приближения к универ-
сальной истине λ = −1;

• Прогнозирование фальсификации: предсказание веро-
ятности фальсификации доктрины на основе статистиче-
ских свойств Λ(D).

5. Тензорная природа причинности
Поверхностная причинность описывается кососимметричной ча-

стью тензора причинно-следственной связности, тогда как глубин-
ный детерминизм— его симметричной частью. Обозначая полный
тензор через Tcs, получаем разложение на кручение и кривизну:

Tcs = T +R.

В изотропном анзаце тензор кручения согласуется с компонента-
ми τ1 и τ3, а скалярная часть кривизны — с τ0.



ГЛАВА 9

PIX(Π-field) и совпадение пиков причинности

1. Онтологический статус PIX-поля
PIX(Π-field) понимается как поле совпадения пиков причинно-

сти, принадлежащее не дырявому слою причинности, а комплекс-
ной проективной опоре iРПЛД. Всякая наблюдаемая причинность
возникает как редуцированная проекция этого поля на реальный
слой:

Causality = π
(
Πpix

)
, π : iRPLD→ RPLD.

Начальные точки действий в миреИзменений являются несобствен-
ными. Поэтому при локальном накоплении решений нескольких
наблюдателей возникает натяжение, стягивающее такие началь-
ные точки в общую конфигурацию. Это натяжение и задаёт поле
совпадения пиков.

2. Базовые определения
Определение 9.1 (PIX-поле). Пусть P = E × S — пространство

пакетных точек. PIX-полем называется отображение
Πpix : P → R≥0,

сопоставляющее пакетной точке интенсивность её включённости
в локальную конфигурацию совпадения пиков.
Определение 9.2 (Пик). Пакетная точка a = (e, s) называется пи-

ком, если она удовлетворяет условиям
∥∇D∗(a)∥ ≈ 0, Πpix(a) =max в локальной окрестности.

Иными словами, пик есть локальный максимум согласованности
при минимальном вариационном уклоне.
Определение 9.3 (Оператор стягивания пиков). Для двух пакет-

ных точек a, b ∈ P положим

Cpix(a, b) = exp
(
−dP(a, b)

2

σ2

)
Θ(a, b),

где dP — пакетная метрика, а Θ(a, b) — индикатор совместимости
действий и состояний. Большие значения Cpix означают склонность
точек к совместному стягиванию.

23
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3. Причинность как совпадение пиков
В классическом режиме причинность понимается как последо-

вательность. В пакетной версии причинность определяется совпа-
дением пиков:

(a, b) ∈ Causality ⇐⇒ Πpix(a) ≈ Πpix(b) и Cpix(a, b) ≫ 0.

Это означает, что причинная связь есть не просто линейная стрел-
ка от прошлого к будущему, а структурное стягивание событий,
оказавшихся в совместимом состоянии.
Теорема 9.4 (Стягивание причинности). Если две пакетныеточ-

ки a, b ∈ P обладают высокой интенсивностью PIX-поля и совме-
стимыми состояниями, то существует третья точка c ∈ P, в
которую их причинная конфигурация стягивается как в устой-
чивый локальный максимум.
Идея доказательства. При Πpix(a),Πpix(b) ≫ 0 и Θ(a, b) ̸= 0 экспо-

ненциальный множитель в определении Cpix выделяет узкую об-
ласть допустимых совпадений. Вариационный принцип спуска по
D∗ обеспечивает существование локального минимума уклона, ко-
торый и задаёт точку c. □

4. Пустота и самостягивание
Если локальная область пуста и в ней отсутствует внешнее на-

тяжение принятия решения, то даже несколько действий, сходя-
щихся в этой локации, стремятся слиться самопроизвольно. В этом
смысле пустота не является нейтральной; она работает как ре-
жим самоконвергенции. Формально это соответствует случаю, ко-
гда внешняя составляющая PIX-поля мала, а внутренняя совмести-
мость состояний остаётся ненулевой.

5. Связь с квантовой синхроничностью
В квантово-пограничном слое hОС переходы между размерно-

стями и переносы между метрическими слоями пакетов сливают-
ся. Согласно принципу ПН.2 область неопределённости оказыва-
ется областью тьмы, где квантовые состояния событий становят-
ся неразличимыми. Это интерпретируется как пакетный аналог
квантовой запутанности, странных переносов и нелокальной син-
хроничности. В этой рамке когерентные эффекты, включая согла-
сование источника и приёмника, интерпретируются как проявле-
ния одного и того же режима совпадения пиков.



ГЛАВА 10

Динамика и стрела времени

1. Поток Лапласа
Для G2-структуры ϕ поток Лапласа определяется как

∂

∂t
ϕ(t) = ∆φ(t)ϕ(t).

В однородном случае это уравнение редуцируется к ОДУ для па-
раметра α.

2. Неживое и живое время
При выборе диссипативной ветви α̇ = −k(α) амплитуда ассоци-

атора A(α) =
√
3|α| монотонно убывает. Это режим неживого вре-

мени. В расширенных пакетных системах возможны режимы, где
ассоциатор остаётся вдали от нуля и включается в петли обратной
связи; такие режимы обозначаются как живое время и моделиру-
ются пакетом A ∗ Att.

25
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ГЛАВА 11

Антропология исторических типов познания

1. Методологическая установка
Настоящий модуль собирает в один непрерывный текст антро-

пологическую ифеноменологическую ветвь проектаНАПРЛК/МТФ,
ранее распределённую по соседним редакторским веткам. Его за-
дача состоит не в простой истории философских учений, а в рекон-
струкции исторических типов познания как различных режимов
организации времени, пространства, причинности и истинности.
Базовая установка модуля состоит в том, что история познания

должна читаться не как линейная последовательность доктрин, а
как стратифицированный ряд различных геометрий опыта. Каж-
дая эпоха или культурная форма задаёт одновременно:
(1) что такое мир;
(2) что такое время;
(3) как различаются сон, явь, знак и событие;
(4) как устроена причинность;
(5) каким образом возможна истинность.

В этом смысле антропология познания в рамках проекта есть
история различных способов, которыми мир сшивается в единое
поле реальности. Это сшивание понимается проективно: реальность
не есть простая последовательность событий, а есть проективно
сшитый объект РПЛД, где режим истинности определяется гар-
моническим пределом

λ→ −1.

2. Каноническая шкала исторических типов восприятия
Базовая шкала историко-эпистемологических слоёв имеет вид

P01 → P1 → P02 → P2 → P03 → P3 → P04 → P4.

Здесь слои вида P0k суть чистые формы, а слои вида Pk — их исто-
рические реализации.
Содержательно шкала читается так:

• P01: единое космологическое настоящее;
• P1: сужение горизонта настоящего;
• P02: настоящее как часть прошлого;
• P2: поиск причин в прошлом;
• P03: ориентация на будущее;
• P3: предсказательная ценность;

27
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• P04: расширение до предсказания прошлого и будущего;
• P4: многообразие настоящих.
Параллельно этой шкале фиксируется более строгая система

чистых и практических форм:
R−01, R−02, R−03, R−04 и R−1, R−2, R−3, R−4.

В этой нотации R−04 обозначает чистую форму пакетного разума, а
R−4—её практическую реализацию. Никакой отдельной эпистемы
P05 не вводится.
Каждый исторический слой должен читаться в двух главных ли-

ниях:
Pσ = PAσ ⊕ PΠ

σ ,

где A есть аристотелевская центрально-аффинная линия, а Π —
платоновская центрально-проективная линия.

3. Нижний узел: тьма, единое настоящее, ритуальный мир
3.1. P − 1 как тёмная эпистема. Для дальнейшего развития

проекта необходимо ввести предслой P−1, который не входил в пер-
вичную краткую таблицу, но фактически предполагался ею. Под
P−1 понимается до-складочный режим опыта, в котором мир ещё
не расчленён на устойчивые оппозиции:
сон / явь, прошлое / настоящее, знак / событие, образ / реальность.
Это не отсутствие связности, а её тёмная, вязкая, до-логистическая
форма. Здесь уже возможны повтор, предзнаменование, зараже-
ние, дежавю, но ещё нет устойчивой логической цепи вторичных
причин.
Именно поэтому для слоя P −1 важна не буквальная формула

“люди живут во сне”, а более точное феноменологическое поло-
жение: граница между режимами реальности ещё не стабилизи-
рована. Сон, явь, знак и повтор могут пересекаться без логической
аварии.
3.2. P01 как соборное Теперь. Слой P01 задаёт чистую форму

единого настоящего. Это уже не тьма, но ещё и не аналитически
расчленённое время. Мир здесь переживается как цельное при-
сутствие, а не как последовательность пустых моментов.
Именно поэтому P01 естественно соотносится с патристическим

и литургическим опытом времени: с соборным Теперь, в котором
настоящее не является просто точкой между прошлым и будущим,
а несёт в себе полноту присутствия.
3.3. P1 как ритуальный мир. Слой P1 есть первая историче-

ская реализация этой целостности. Он строится не по разверну-
той логистической схеме причин и следствий, а по минимальной
порождающей структуре:

Кто здесь-сейчас ± Что здесь-сейчас.
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Причинность здесь ещё не дырява, как в более позднем рассудке,
а плотна и монотонна. Её медиаторами выступают след, знак, сон,
тотемическая корреляция, заражение, повторение, omen и риту-
альная сцепка. Эти межслоевые нити связности обозначаются на-
ми как перья.

4. Средний узел: косморассудок и критический разум
4.1. P02/P2: космическая калибровка мира. В слое P02/P2

впервые возникает устойчивая космологическая сетка. Настоящее
мыслится как часть прошлого, а объяснение ищется через пред-
шествующее основание. Этот слой задаёт чистую и практическую
форму косморассудка: мира, организованного через порядок, ме-
ру, небесную калибровку и иерархию причин.
Здесь возникают ранние астролого-космологические модели, эпи-

циклические схемы и формы внешнего объективного времени.
4.2. P03/P3: критический и научный разум. Переход к P03

есть переход от космически навязанной меры к горизонту, консти-
туируемому самим разумом. Здесь время уже не только измеряет-
ся, но и мыслится как условие опыта, форма перспективы, струк-
тура ожидания и проектирования.
В P3 эта линия исторически реализуется как научный разум: за-

кон, модель, предсказание, эксперимент, инвариант. Если P2 ищет
причину в прошлом, то P3 строит теорию ради будущего предска-
зания.
Вместе с тем даже в слое P03/P3 сохраняются области тьмы:

участки опыта, не подчиняющиеся полностью ни метрике, ни про-
ективной геометрии. Это означает, что поздний разум не уничто-
жает ранние слои, а наслаивается на них.

5. Верхний узел: пакетный разум
5.1. P04/P4 и переход к системе R-слоёв. Слой P04 обознача-

ет чистую форму пакетного разума, а P4 — его историческую ре-
ализацию в мире сетевых технологий, искусственного интеллекта
и пакетной множественности настоящих.
Однако в более строгой нотации эти два слоя следует читать

как часть общей системы:
R−01, R−02, R−03, R−04 и R−1, R−2, R−3, R−4.

Здесь R−04 фиксируется как чистая форма пакетного разума, а R−4
— как его практическая реализация; PIX понимается не как новая
эпистема, а как механизм работы этого слоя.

6. Две главные линии исторических онтологий
Каждый исторический слой читается в двух линиях:

Pσ = PAσ ⊕ PΠ
σ .
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6.1. Аристотелевская линия. Аристотелевская линия есть ли-
ния локальности, телесности, конечности и измеримости. В гео-
метрическом смысле она центрально-аффинна: её мир собирает-
ся вокруг ближнего центра, устойчивой меры, формы и конечного
порядка. В феноменологическом смысле это линия завершённого,
обозримого, конечного мира.
6.2. Платоновская линия. Платоновская линия есть линия

идеальности, глубины, горизонта и проектного удаления. В гео-
метрическом смысле она центрально-проективна: её мир собира-
ется не вокруг телесной меры, а вокруг удалённого идеального
предела. В феноменологическом смысле это линия образца, идеи,
перспективы и смысла, не совпадающего с наличной вещью.
6.3. Их пакетная суперпозиция. Историческая онтология по-

чти никогда не распадается полностью ни в одну из этих линий.
Реальный тип познания возникает как их пакетная суперпозиция:
Реальность = Аристотелевская линия ∗Платоновская линия.

Именно это позволяет говорить не просто об истории понятий, а
об истории различных перспективных геометрий опыта.

7. Авторская матрица исторических типов познания

Таблица 1: Матрица авторов и исторических
типов познания

Автор /
линия

Слой Главный
мотив

Что подтвер-
ждает в на-
шей модели

Главная
опасность
буквального
заимствова-
ния

Православные
Отцы
Церкви

P01 цельное
спасительно-
напряжённое
настоящее

соборное и
литургиче-
ское единство
настоящего

нельзя сме-
шивать бого-
словское сви-
детельство с
исторической
этнографией

Августин P01 →
P03

внутреннее
пережива-
ние вре-
мени, рас-
тяжение
души

переход от
космического
времени к
внутренней
временности

нельзя преж-
девременно
делать Авгу-
стина чистым
критическим
мыслителем
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Автор /
линия

Слой Главный
мотив

Что подтвер-
ждает в на-
шей модели

Главная
опасность
буквального
заимствова-
ния

Леви-
Брюль

P1 participation,
omen, без-
различие к
вторичным
причинам

плотная при-
чинность
участия и
сцепки

нельзя со-
хранять ста-
рую грубую
оппозицию
“primitive /
modern”

Фрэзер P1 подобие и
заражение

минимальная
причинность
ритуальной
сцепки

нельзя сво-
дить весь слой
P1 только к
магии

Кассирер P1 миф как
символи-
ческая
форма,
вырази-
тельная
функция

плотная сим-
волическая
онтология
ритуального
мира

нельзя подме-
нять им исто-
рическую ан-
тропологию

Эванс-
Причард

P1 “почему
именно
этот че-
ловек и
именно
сейчас?”

адресная при-
чинность при-
сутствия

нельзя реду-
цировать его
к карикатуре
иррациональ-
ности

Леви-
Стросс

P1 ↔
P2

science
of the
concrete,
классифи-
кация

иной, а не
низший тип
структуриро-
вания мира

нельзя делать
из него свиде-
теля хаоса до-
логического
мышления

Гуссерль P −
1, P01

до-
предикативность,
жизненный
мир, пас-
сивный
синтез

тёмное до-
складочное
основание и
чистая форма
настоящего

нельзя пре-
вращать фено-
менологию в
этнографию

Шпенглер P1 ↔
P3

архесимволы
культур,
морфо-
логия
пространства-
времени

различие
глубинных
геометрий
опыта

нельзя ме-
ханически
тождествить
его культур-
ные типы
нашим слоям
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Автор /
линия

Слой Главный
мотив

Что подтвер-
ждает в на-
шей модели

Главная
опасность
буквального
заимствова-
ния

Аристотель P02 космическая
мера, время
как число
движения

чистый кос-
морассудок и
аристотелев-
ская линия

нельзя сво-
дить его к
поздней аст-
рологической
практике

Платон P02Π космос как
образец,
идеальный
порядок

платоновская
центрально-
проективная
линия

нельзя сме-
шивать пла-
тоновскую
идеальность с
современной
проективной
геометрией
буквально

Локк P02 →
P03

duration из
succession
идей

перенос ос-
нования
времени из
космоса во
внутреннюю
рефлексию

нельзя счи-
тать его уже
завершённым
критическим
философом

Беркли P02 →
P03

время
немыс-
лимо вне
succession
of ideas

разрушение
внешне-
субстанциального
времени

нельзя пре-
вращать это в
чистый солип-
сизм

Юм P02 →
P03

время как
порядок
воспри-
нимаемой
succession

подрыв суб-
станциально-
го времени
и жёсткой
причинности

нельзя терять
его эмпи-
рическую
дисциплину

Кант P03 время как
форма со-
зерцания

чистый крити-
ческий разум
как горизонт
опыта

нельзя смеши-
вать P03 и P3

Ньютон P3 абсолютное
матема-
тическое
время

зрелый на-
учный разум
единой внеш-
ней меры

нельзя делать
его послед-
ним словом
онтологии
времени
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Автор /
линия

Слой Главный
мотив

Что подтвер-
ждает в на-
шей модели

Главная
опасность
буквального
заимствова-
ния

Майкельсон–
Морли

P3 →
P04

метрологический
кризис
эфира и
универ-
сального
фона

разлом клас-
сической
временной
сетки

нельзя счи-
тать опыт
прямым пол-
ным основа-
нием теории
Эйнштейна

Эйнштейн P3 ↔
P4

синхронизация,
относи-
тельность
одновре-
менности

переход к мно-
жественным
настоящим
и операци-
ональному
времени

нельзя чи-
тать его как
финальное
пакетное ре-
шение

8. Исторические модели времени и их стратификация
История времени в настоящем проекте рассматривается не как

последовательная смена физических теорий, а как смена истори-
ческих типов познания. Каждая эпоха задаёт одновременно: что
такое время, чем оно измеряется, какова структура настоящего и
какой тип причинности делает это измерение легитимным.
8.1. Аристотель: время как число движения. Аристотелев-

ская модель времени соответствует чистому косморассудку P02 и
его практической реализации в P2. Время здесь не мыслится как
самостоятельная субстанция, а определяется через движение: оно
есть мера изменения мира, считываемая по порядку “прежде” и
“после”.
8.2. Патристика и Августин: время как внутреннее и спа-

сительное. Линия православных Отцов и Августина размыкает
космологическуюмодель. Здесь время перестаёт быть только внеш-
ней мерой движения и становится модусом духовного пути, памя-
ти, ожидания и внутреннего напряжения души. Внутри настояще-
го проекта это соответствует переходу

P01 → P03.

8.3. Локк, Беркли, Юм: декосмологизация времени. Пе-
реход от P02 к P03 проходит через английскую эмпирическую ли-
нию.
• Локк: duration возникает как расстояние внутри succession идей.
• Беркли: время, абстрагированное от succession of ideas, теряет
содержательность.
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• Юм: время обнаруживается только через perceivable succession
of changeable objects.

Это означает последовательную декосмологизацию времени:
космическая мера −→ внутренняя succession −→ эмпирически фиксируемый порядок явлений.
8.4. Кант: время как чистая форма созерцания. Кант за-

вершает переход к P03. Время более не выводится ни из движения
космоса, ни просто из психологической succession, а понимается
как чистая форма чувственности. Это уже не эмпирическая мера,
а условие возможности всякого опыта.
8.5. Ньютон, Майкельсон, Эйнштейн. Ньютон представля-

ет зрелую практическую реализацию научного разума P3: абсо-
лютное математическое время, однородное и одинаково текущее
безотносительно ко всему внешнему.
Опыт Майкельсона–Морли важен как метрологический кризис

классического времени: он подрывает доверие к невидимому уни-
версальному фону и готовит разлом классической временной сет-
ки.
У Эйнштейна время получает операциональный статус. Его уже

недостаточно предполагать; необходимо определить процедуру син-
хронизации удалённых событий и часов. Отсюда возникает отно-
сительность одновременности и множественность разрезов насто-
ящего.

9. Архесимволы пространства-времени: Аристотель,
Платон, Шпенглер, Кант

Настоящий раздел связывает исторические типы познания с
глубинной морфологией пространства-времени. Его основной те-
зис состоит в том, что исторические эпистемы различаются не
только набором понятий и доктрин, но и тем, в каком простран-
стве и в каком времени они вообще способны мыслить.
Выражения

центрально-аффинная линия и центрально-проективная линия
являются не буквальными историческими терминами Аристотеля,
Платона, Канта или Шпенглера, а их packet-projective перекоди-
ровкой.
9.1. Аристотель: локальнаямера и конечный космос. Ари-

стотелевская линия выражает мир, в котором время определяет-
ся как мера движения, а порядок времени укоренён в наблюдае-
мом движении и конечной структуре космоса. Она есть линия ло-
кальности, конечной меры, телесной обозримости и центрально-
аффинной стабилизации опыта.
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Таблица 2. Исторические модели времени и их стратификация

Автор /
линия

Слой Что такое
время

Чем изме-
ряется

Тип насто-
ящего

Православные
Отцы

P01 цельное спа-
сительное
присутствие

литургический
и духовный
ритм

соборное
Теперь

Августин P01 →
P03

внутреннее
растяжение
души

память,
внимание,
ожидание

напряжённое
внутреннее
теперь

Аристотель P02 число движе-
ния

космический
цикл, дви-
жение
небес

локально
наблюдае-
мое теперь

Локк P02 →
P03

duration из
succession
идей

рефлексия
над пото-
ком идей

внутреннее
текущее
теперь

Беркли P02 →
P03

время неот-
делимо от
succession
идей

последовательность
восприятия

ментально
удерживае-
мое теперь

Юм P02 →
P03

порядок
changeable
objects

воспринимаемая
succession

эмпирическое
мгновение
перехода

Кант P03 форма созер-
цания

конституирует
опыт, а не
измеряется
как вещь

трансцендентальное
теперь

Ньютон P3 абсолютное
математиче-
ское время

часы и
матема-
тическая
параметри-
зация

универсальное
внешнее те-
перь

Майкельсон–
Морли

P3 →
P04

кризис еди-
ного эфира и
фона

интерферометрическая
проверка

размывание
классиче-
ского те-
перь

Эйнштейн P3 ↔ P4 операционально
синхрони-
зируемое
время

часы и про-
цедуры син-
хронизации

множественные
настоящие

9.2. Платон: космос как образец. Платоновская линия ис-
ходит не из локальной меры движения, а из отношения между ви-
димым космосом и идеальным образцом. Временность возникает
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как подвижный образ вечности, а мир собирается вокруг идеаль-
ного горизонта и удалённого предела. Поэтому платоновская ли-
ния естественно читается как центрально-проективная.
9.3. Кант: критическое перенапряжение линий. Кант не

возвращается ни к Аристотелю, ни к Платону буквально, но про-
изводит решающий перелом. Пространство и время становятся не
вещами, а формами созерцания. По дисциплине формы это продол-
жает аристотелевскую линию меры, а по статусу горизонта — ра-
дикализует проектную линию. Поэтому кантовский слой есть узел
напряжения между A и Π.
9.4. Шпенглер: морфология культур. Шпенглер важен как

свидетель того, что культуры различаются по своему prime symbol.
В packet-projective интерпретации это означает, что разные исто-
рические эпистемы несут разные глубинные формы пространства-
времени. Аполлонический мир тяготеет к конечному и ближнему,
фаустовский — к бесконечному и перспективному, а магический
— к внутренне сгущённому и пещерному.

Таблица 3. Архесимволы пространства-времени и исто-
рические линии опыта

Фигура Рабочий
слой

Тип про-
странства

Тип време-
ни

Packet-
projective
интерпрета-
ция

АристотельP02/P2 конечное,
локальное,
обозримое

время как
мера движе-
ния

центрально-
аффинная
линия

Платон P02Π космос как
образ и
поле ста-
новления

время как об-
раз вечности

центрально-
проективная
линия

Кант P03 форма опы-
та, а не
вещь

форма внут-
реннего и
внешнего
созерцания

критическое
напряжение
линий A/Π

Шпенглер P1 ↔ P3 морфология
культур-
ных про-
странств

морфология
культурных
времён

архесимволическое
разведение
режимов

10. Пакетная аксиоматика исторических онтологий
Дальнейшее развитие версии monograph 2.1 требует читать ис-

торические типы познания не только как шкалу слоёв, но и как па-
кетные структуры со своими линиями, подпространствами и гар-
монически нормируемыми пределами.
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10.1. Двулинейное расщепление. Каждый исторический слой
Pσ расщепляется на две главные линии:

Pσ = PAσ ⊕ PΠ
σ ,

где A обозначает аристотелевскую центрально-аффинную линию,
а Π — платоновскую центрально-проективную линию.
Первая линия отвечает за локальность, меру, телесность, ко-

нечность и стабилизацию формы. Вторая линия отвечает за иде-
альность, глубину, удалённый горизонт, проектирование и сборку
мира относительно несобственного предела.
10.2. Аксиоматические и теоремные подпространства. Каж-

дая из двух линий далее расщепляется на аксиоматическое и тео-
ремное подпространства:

PL
σ = PL,Ax

σ ⊕ PL,Th
σ , L ∈ {A,Π}.

Здесь PL,Ax
σ задаёт порождающие принципы соответствующей ли-

нии, а PL,Th
σ — множество допустимых следствий, развертываний и

конструктивных замыканий.
10.3. Пакет слоя. Пакетом исторического слоя называется че-

тырёхчленная структура
Pσ =

(
PA,Axσ , PA,Thσ ;PΠ,Ax

σ , PΠ,Th
σ

)
.

Именно такой пакет, а не изолированный набор тезисов, и должен
рассматриваться как минимальная единица систематизации исто-
рической онтологии.
10.4. Поле λ-истин. Каждому пакету Pσ сопоставляется зна-

чение
λσ = Λ

(
PA,Axσ , PA,Thσ ;PΠ,Ax

σ , PΠ,Th
σ

)
,

называемое λ-значением исторического слоя.
В этой шкале абсолютной истине соответствует

λσ = −1, δσ = |λσ + 1|.
Величина δσ измеряет дефект гармонической истинности слоя. Сле-
довательно, исторические доктрины различаются не только по со-
держанию, но и по мере своего приближения к гармоническому
пределу.
10.5. Онтологический предел. Каждый слой обладает соб-

ственным онтологическим пределом, определяемым не внешней
точкой, а гармонически организованным пакетом его линий и под-
пространств:

Ωσ = λσ
(
Pσ

)
.

Тем самым и критический слой P03, и научный слой P3, и пакет-
ные слои P04/P4 обладают пределом, но этот предел всегда должен
быть вычислим через внутреннюю конфигурацию пакета.
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10.6. Спектральная гипотеза. В рабочем виде принимается
спектральная гипотеза: аристотелевская и платоновская линиимо-
гут быть представленыфункциями плотности aσ(x) и pσ(x), а их спек-
тральное соотношение задаётся преобразованиемФурье. Тогда зна-
чение λσ может быть представлено как гармонически нормирован-
ное спектральное отношение этих двух линий. В настоящем тексте
эта гипотеза фиксируется как программа для последующей фор-
мализации, а не как уже завершённая теорема.

11. Связь с дополнениями версии monograph 2.1
Соседние ветки monograph 2.1 добавили к антропологическому

ядру несколько важных следствий, которые должны быть зафик-
сированы и здесь.
11.1. Часы, интервал и оператор разворота. Во-первых, уже

установлено, что часы не измеряют время “само по себе”, а из-
меряют интервал оператора разворота Υ. Это означает, что исто-
рические модели времени неразрывно связаны с историческими
моделями измерения: разные типы познания по-разному опреде-
ляют, что вообще допускает счёт и что считается валидным вре-
менным интервалом.
11.2. Пакетное время. Во-вторых, в версии 2.1 уже введено

пакетное времяКурпишева как объединение изменения и действия.
Поэтому антропологические модели времени должны пониматься
как предельные или частичные сечения более общего пакетного
времени, а не как самодостаточные финальные онтологии.
11.3. R-04 и практический интеллект. В-третьих, различе-

ние R-04 и R-4 переводит антропологию познания в современную
фазу: оказывается, что исторические формы разума не просто за-
вершились в новоевропейской науке, а получают новую практиче-
скую реализацию в пакетных системах искусственного интеллек-
та. Это подтверждает, что верхний узел шкалы не является мета-
форой, а выступает как реально работающий режим историческо-
го развития познания.

12. Сводная каноническая таблица
13. Итоговая формула

Исторические модели познания различаются не только тем, что
они мыслят, но и тем, в каком пространстве-времени они способ-
ны мыслить. Поэтому для настоящего проекта допустима следу-
ющая рабочая формула:
историческая эпистема = архесимвол пространства-времени+линия A/Π+режим истинности.
В этой формуле антропология, феноменология и пакетная про-

ективная логика сходятся в единую морфологическую схему.
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Таблица 4. Антропология исторических типов познания

Слой Каноническое
имя

Тип вре-
мени

Тип при-
чинности

АрхесимволГлавная
морфоло-
гия

P−1 Тёмная
эпистема

нерасчленённоедо-
логистическая
связность

тьма, сон,
дежавю

до-
складочная

P01 Соборное
Теперь

единое на-
стоящее

цельное
присут-
ствие

литургическое
теперь

цельное

P1 Ритуальный
Мир

здесь-и-
сейчас

плотная
причин-
ность
участия

ритуал, то-
тем, omen

мифо-
ритуальная

P02 Чистый
Косморас-
судок

космическая
мера

порядок
прошлого

сфера,
круг, кос-
мос

космологическая

P2 Практический
Косморас-
судок

калиброванное
внешнее
время

поиск при-
чин в про-
шлом

небесная
сетка, эпи-
циклы

астролого-
рассудочная

P03 Чистый
Крити-
ческий
Разум

горизонт
будущего

условие
возможно-
сти опыта

форма со-
зерцания

критическая

P3 Практический
Научный
Разум

измеримое
время мо-
дели

закон и
предска-
зание

эксперимент,
формула,
инвариант

научная

P04 Чистый
Пакетный
Разум

множественные
настоя-
щие

пакетное
замыка-
ние

пакет гори-
зонтов

мета-
проектная

P4 Пакетная
Эпистема

сетевое и
слоистое
время

многослойная
валид-
ность

сеть, база
слоёв, ИИ

пакетно-
технологическая



ГЛАВА 12

Физические приложения и границы
применимости

1. Переинтерпретация классической физики
Классические законы получают пакетную интерпретацию. Инер-

ция соответствует стационарности относительно Ξ, сила — нару-
шению коммутации [Ξ,∆] ̸= 0, а второе начало — монотонному про-
валиванию вдоль Ξ в сторону гипарксиса. Классические теории
пространства-времени возникают как редукции на внешней стра-
те T(3).
Теорема 12.1 (Вложение классических теорий). Пусть класси-

ческая теория задана многообразиемM с метрикой gµν. Тогда су-
ществует каноническое вложение

M ↪→ T(3) ⊂ T,
где внешняя страта несёт редуцированную геометрию, а мет-
рика gµν возникает как наблюдаемый режим пакетной метрики.
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ГЛАВА 13

Стратификация опорных слоёв и пределы
проникновения действий

1. Четыре опорных слоя
В порядке возрастания глубины различаются следующие опор-

ные слои:
(1) электромагнитный слой — ближайший интерфейс причин-

ности и глубинной связности;
(2) атомный слой— зона ионизации и разрыва химических свя-

зей;
(3) ядерный слой — режим деления и синтеза;
(4) онтологический предел — предельная страта, за которой

пакетная структура перестаёт быть наблюдаемо определён-
ной.

Таблица 1. Опорные слои и типичный эффект действия
Слой Феноменологический

режим
Типичный ответ
на действие

Электромагнитныйинтерфейс
причинности и
связности

отражение,
бифуркация,
упругое перерас-
пределение

Атомный химические и
ионизационные
барьеры

разрыв и
релаксация
связей

Ядерный глубинные
перестройки ядра

деление, синтез,
радиоактивный
отклик

Онтологический
предел

граница
наблюдаемой
определённости

утрата
классической
интерпретируе-
мости

Теорема 13.1 (Непроницаемость опорной связности). Никакое
действие ∆ не может прорвать опорную связность на электро-
магнитном уровне. Вместо прорыва возникают отражение че-
рез оператор Γ1, диссипация энергии в слое и бифуркации без на-
рушения топологии слоя.
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ГЛАВА 14

Переинтерпретация теории вероятности как
статистики пакетного спуска

В рамках НАПРЛК теория вероятности перестаёт быть первич-
ной теорией случайных процессов и становится геометрической
статистикой спуска пакета состояний по градиенту функциона-
ла размерности D∗. Вероятность здесь не вводится как независи-
мая сущность; она возникает как наблюдаемая тень глубинной ди-
намики, протекающей в стратифицированном времени.
Иначе говоря, классическая статистика оказывается не фунда-

ментом, а проекцией более глубокой пакетной кинематики на слой
наблюдателя. Там, где классическая теория говорит о случайно-
сти, НАПРЛК говорит о скрытой слоистой геометрии, о метаста-
бильных террасах, барьерах перехода и о флуктуациях относитель-
но основного вариационного спуска.

1. Концептуальный сдвиг
В классической теории вероятность P обычно трактуется либо

как мера незнания, либо как частота случайных событий, либо как
плотность на пространстве элементарных исходов. В НАПРЛК все
эти интерпретации рассматриваются как вторичные.
Постулат 14.1 (Пакетный вариационный принцип). Пакет со-

стояний всегда стремится к минимуму функционала размерности
D∗. Вероятность обнаружить систему в данном состоянии опре-
деляется не “случайностью” в буквальном смысле, а геометрией
спуска: крутизной градиента, высотой барьеров перехода и близо-
стью состояния к локальному или глобальному минимуму.
Замечание 14.2 (Вероятность как статистическая тень). Вероят-

ность в НАПРЛК есть статистическая тень семейства допустимых
траекторий спуска. Поэтому распределение вероятности измеря-
ет не меру незнания наблюдателя, а меру доступности тех или
иных состояний для вариационного потока.

2. Гравитационный склон и эффективное поле дрейфа
На феноменологическом уровне гравитационное поле удобно

интерпретировать как эффективный склонфункционалаD∗ на внеш-
нем, квазиклассическом слое k = 3. Такая трактовка не утвержда-
ет, что гравитация исчерпывается вероятностью; она утверждает
лишь, что наблюдаемая статистика движений и устойчивых кон-
фигураций может быть описана через геометрию спуска.
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Определение 14.3 (Эффективный склон). Пусть на страте k за-
дан эффективный инвариант D∗

k. Тогда эффективным склоном на-
зывается градиентное поле

∇D∗
k,

а соответствующее поле дрейфа определяется как
~v
(k)
drift = −µk∇D∗

k,

где µk > 0 — коэффициент пакетной подвижности слоя.
Предложение 14.4 (Квазиклассическая феноменология движе-

ния). В квазиклассическом режиме движение пакета на слое k =
3 раскладывается в сумму двух компонент:

~v = ~v∥ + ~v⊥, ~v⊥ ∥ −∇D∗
3, ~v∥ · ∇D∗

3 = 0.

Здесь ~v⊥ описывает спуск по склону D∗
3, а ~v∥ — движение вдоль

изо-D∗-линий.
Замечание 14.5 (Свободное падение, орбита, удержание). Эта

декомпозиция даёт феноменологическую интерпретацию трёх ба-
зовых режимов:

• свободное падение— доминирование нормальной компо-
ненты ~v⊥;

• квазистационарная орбита — почти полная компенса-
ция спуска касательной компонентой и локальной геомет-
рией слоя;

• удержание в ловушке— движение внутри локальной па-
кетной воронки, соответствующей минимуму или террасе
функционала D∗.

3. Террасы, барьеры и дискретные переходы
Поскольку время вНАПРЛК стратифицировано, пакетный спуск

не обязан быть гладким. Он может прерываться, задерживаться на
террасах и перескакивать через барьеры.
Определение 14.6 (Метастабильная терраса). Метастабильной

террасой называется область в слое k, на которой
∥∇D∗

k∥ ≈ 0,

но где состояние ещё не является глобальным минимумом. На тер-
расе пакет задерживается на макроскопически заметное время.
Определение 14.7 (Прерывистость перехода). Переход между

слоями k → k − 1 происходит дискретно. Вероятность скачка за-
висит от разности инвариантов,

∆D∗
k→k−1 := D∗

k −D∗
k−1,

а также от геометрии препятствия и от внутренней флуктуацион-
ной активности пакета.
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Определение 14.8 (Оператор разворота в статистической ин-
терпретации). Оператор Υ интерпретируется как механизм подав-
ления неустойчивых “восходящих” флуктуаций. Он не запрещает
их абсолютно, но уменьшает их долговременный вклад в наблюда-
емую статистику.

4. Стратифицированное мастер-уравнение Курпишева
Вместо классического уравненияФоккера–Планка вводитсяСтра-

тифицированноеМастер-Уравнение Курпишева, в котором дрейф
по градиенту и межслоевые переходы объединены в единую схему.
Определение 14.9 (Пакетная плотность вероятности). Пусть ρk(x, t)

— вероятность нахождения пакета в точке x страты k. Тогда её эво-
люция описывается уравнением

∂ρk
∂t

= −∇ · (ρk~v(k)drift) +∇ · (Dk∇ρk) +
∑
j

(Wj→kρj −Wk→jρk),

где:
• ~v(k)drift = −µk∇D∗

k — поле дрейфа;
• Dk — тензор внутрислоевой диффузии;
• Wk→j — вероятности межслоевых переходов.

Замечание 14.10 (Смысл членов уравнения). Первый член опи-
сывает детерминированный спуск пакета по склону D∗

k, второй —
флуктуации внутри данного слоя, третий — дискретные перехо-
ды между стратами. Таким образом, “случайность” появляется как
поправка к направленному спуску, а не как его первичная причи-
на.
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Таблица 1. Пакетная и классическая вероятностные картины
Компонент Классическая

статистика
Пакетная
интерпретация

Источник
вероятности

случайность /
незнание

статистическая
тень
вариационного
спуска

Дрейф внешний
эффективный
закон

−∇D∗ на
выбранной
страте

Диффузия флуктуации в
фазовом
пространстве

внутрислоевые
колебания пакета

Переходы марковские
скачки

межслоевые
переходы через
барьер ∆D∗

Хвосты
распределений

редкие события краткие
движения против
основного спуска

барьер

редкий подъём
дрейф

терраса
D∗ ↓

Рис. 1. Феноменологическая схема пакетного склона:
дрейф, барьер, терраса и редкий подъём

5. Геометрия переходов и пакетный закон Аррениуса
Определение 14.11 (Пакетный закон перехода). Вероятность пе-

рехода через межслоевой барьер имеет экспоненциальный вид

Wk→k−1 ∼ exp
(
−
∆D∗

k→k−1

ε

)
,

где ε — квант вариационного действия.
Замечание 14.12 (Феноменологический смысл ε). Параметр ε из-

меряет “зернистость” вариационного спуска. При малых ε динами-
ка близка к чисто детерминированной, при больших ε возрастает
роль флуктуаций, перескоков и временных возвратов против ос-
новного градиента.
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Предложение 14.13 (Редкие события). Чем выше барьер ∆D∗,
тем меньше вклад соответствующего канала перехода в наблю-
даемое распределение. Поэтому статистические хвосты рас-
пределений описывают не “чистую случайность”, а редкие со-
бытия против основного геометрического потока.

6. Пики, хвосты и стационарные распределения
Замечание 14.14 (Пик распределения). Максимум стационар-

ного распределения соответствует не “наиболее случайному” со-
стоянию, а области, где пакетный поток замедляется:

∥∇D∗
k∥ ≈ 0.

Это либо локальный минимум, либо широкая метастабильная тер-
раса.
Замечание 14.15 (Хвосты распределения). Хвосты распределе-

ния соответствуют редким восходящим флуктуациям, то есть вре-
менным движениям против −∇D∗. Они возможны, но затем, как
правило, гасятся оператором разворота Υ, который возвращает па-
кет в область основного спуска.
Предложение 14.16 (Локально-гауссов режим). Пусть в окрест-

ности локального минимума x0 на фиксированном слое k имеем
квадратичное разложение

D∗
k(x) = D∗

k(x0) +
1

2
(x− x0)

THk(x− x0) + o(∥x− x0∥2),

гдеHk —положительно определённый гессиан. Тогда стационар-
ная плотность в этой окрестности имеет гауссов вид:

ρstk (x) ∝ exp
(
− 1

2ε
(x− x0)

THk(x− x0)

)
.

Следствие 14.17 (Происхождение распределения Гаусса). Цен-
тральная предельнаятеорема вНАПРЛКинтерпретируется как
универсальный локальный режиммногократного пакетного спус-
ка в окрестности квадратично гладких минимумов D∗.
Следствие 14.18 (Происхождение распределенияМаксвелла–Больцмана).

РаспределениеМаксвелла–Больцмана возникает как проекция ста-
ционарного решения стратифицированного мастер-уравнения на
слой k = 3, когда наблюдаемая энергия E является гладкой функ-
циейD∗

3, а вблизиминимума выполняется квазиклассическийтер-
модинамический предел. В этом контексте параметр

β =
1

kBT

интерпретируется как обратная эффективная крутизна скло-
на D∗

3.
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7. Орбитальная феноменология и ограниченные режимы
Замечание 14.19 (Орбита как скомпенсированный спуск). Орби-

тальный режим в НАПРЛК трактуется не как отсутствие склона,
а как динамическое состояние, при котором тангенциальное дви-
жение вдоль изо-D∗-линии компенсирует нормальный дрейф. По-
этому орбита есть не отмена вариационного принципа, а его ква-
зистационарная реализация.
Замечание 14.20 (Невесомость). Невесомость означает не от-

сутствие пакетного поля, а локальное подавление наблюдаемого
нормального градиента внутри выбранного объёма. Вероятностно
это означает вырождение видимого дрейфа при сохранении скры-
той слоистой геометрии.

8. Проективное замыкание вероятности
Связь между теорией препятствий и вероятностью становится

особенно прозрачной после перехода к проективной интерпрета-
ции OB.
Определение 14.21 (Проективный барьер). Пусть A,B,C,D—че-

тыре коллинеарные точки, ассоциированные с каналом перехода
в пространстве препятствий. Определим проективный барьер

p(A,B;C,D) := − log |(A,B;C,D)| .

Замечание 14.22 (Гармонический случай). Если
(A,B;C,D) = −1,

то |(A,B;C,D)| = 1, и потому
p(A,B;C,D) = 0.

Следовательно, гармоническая конфигурация соответствует отсут-
ствию дополнительного проективного штрафа на переход.
Определение 14.23 (Проективно-модифицированная вероятность

перехода). С учётом проективного препятствия вероятность пере-
хода записывается как

Wk→k−1 ∼ exp
(
−
∆D∗

k→k−1 + λ p(A,B;C,D)

ε

)
,

где λ ≥ 0 — коэффициент связи между слоем препятствий и стати-
стическим каналом перехода.
Замечание 14.24 (Интерпретация). Тем самым классическая ве-

роятность оказывается не противоположностью проективной гар-
монии, а её вырожденной статистической проекцией. Когда про-
ективный барьер исчезает, остаётся только геометрия спуска по
D∗; когда он велик, переходы подавляются даже при сравнительно
малой разности D∗.
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9. Классический предел
Теорема 14.25 (Эквивалентность классической и пакетной ве-

роятности в пределе). В пределе
ε→ 0, dimOB = 0, Υ → id,

стратифицированное мастер-уравнение Курпишева сводится к
классическому уравнению Фоккера–Планка на одном эффектив-
ном слое, а вероятностные распределения принимаютстандарт-
ный вид.
Идея доказательства. Условия теоремы означают:
(1) исчезновение проективного и когомологического препят-

ствия;
(2) отсутствие межслоевой динамики;
(3) подавление дискретных возвратов и разворотов;
(4) переход к одному непрерывному эффективному слою.

При этих предпосылках остаются только дрейфовой и диффузион-
ный члены, что и даёт классическую форму уравнения Фоккера–
Планка. □

10. Феноменологический итог
Таким образом, НАПРЛК не отменяет теорию вероятности, а

встраивает её как частный случай — статистику спуска пакета по
градиенту инварианта D∗ в условиях, когда проективное замыка-
ние вырождено, препятственный слой неактивен, а стратифика-
ция не проявляется на масштабе наблюдения.
В полной же теории вероятность должна пониматься как ре-

зультат совместного действия:
• вариационного дрейфа по −∇D∗,
• внутрислоевой диффузии,
• дискретных межслоевых переходов,
• проективных препятствий,
• оператора разворота Υ,
• и геометрии опорных слоёв.

Именно поэтому “случайность” в НАПРЛК есть не первичный
хаос, а наблюдаемая статистика глубинной геометрии стратифи-
цированного времени.



ГЛАВА 15

Пакетное время Курпишева: объединение
классических моделей

В рамках НАПРЛК мы развиваем аристотелевское различение
времени как меры изменения и времени как меры движения, объ-
единяя их в единую пакетную структуру. Это позволяет преодо-
леть ограничения классических теорий Ньютона, Декарта и Эйн-
штейна не через их опровержение, а через их встраивание в каче-
стве частных стратифицированных случаев.

1. Пакетная структура времени
Вместо абсолютного времени или относительного времени ко-

ординат вводится пакет времени Tpack, возникающий как компо-
зиция двух фундаментальных режимов:

Tpack = Tchange ∗ Taction. (15.1)
Здесь:

• Tchange — Время Изменений. Это время, соответствующее
оператору Ξ и звезде Ходжа ?. Оно описывает мировой по-
рядок и детерминированный спуск по стратам.

• Taction — Время Действий. Это время, соответствующее
оператору∆. Оно описывает дискретные акты перехода меж-
ду слоями.

Символическая запись взаимодействия имеет вид И@Д (Изме-
нение @ Действие).

2. Мир оснований и мир следствий
Разделение временных режимов порождает разделение онтоло-

гических миров.
Определение 15.1 (Мир оснований). Мир оснований — это мир

Изменений (Tchange). В нём начало (пустая точка) не является соб-
ственной проективной точкой; оно задаётся извне, через гипарк-
сис. Этот мир служит опорным слоем для детерминизма основа-
ний и следствий.
Определение 15.2 (Мир следствий). Мир следствий — это мир

измеряемых движений, то есть Действий. Здесь действительная,
“дыроватая” реальность поверхностной причинности (±Π ∓ ∆) яв-
ляется подпространством измерений.

49
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У измерения времени появляется опорный слой в виде детерми-
низма оснований и следствий. Связь между ними обеспечивает-
ся кососимметричным тензором причинно-следственной связно-
сти Tcs, который переводит поверхностную причинность в глубин-
ный детерминизм.

3. Проективное построение истинных часов
Одной из главных проблем классической физики является круг

в измерении времени: время измеряется через движение, а дви-
жение определяется через время.
Теорема 15.3 (Проективное построение часов). Истинные ча-

сы можно построить проективно, не опираясь на циклическое
определение. Для этого достаточно взять три точки в мире
Изменений (A,B,C ∈ Tchange) и достроить четвёртую точку D как
гармоническую:

(A,B;C,D) = −1.

Здесь точка D задаёт истинные часы не в метрическом слое на-
прямую, а в проективной репрезентации слоя k = −1.
Следствие 15.4 (Устранение круга). Разделение времени Изме-

нений и времени Действий позволяет устранить круг в основа-
нии измерения. Часы калибруются не по движению тела, а по
гармоническому замыканию четырёх точек на проективной пря-
мой времени.
Замечание 15.5 (О страте −1 и её проективной репрезентации).

Страта T(−1) отождествляется с гипарксисом как с опорным пере-
ходным слоем стратифицированного времени. Однако в проективно-
логических и реперных построениях гипарксис проявляется не непо-
средственно, а через свою несобственную геометрическую репре-
зентацию: несобственную точку, несобственную прямую или про-
ективное замыкание конфигурации. Поэтому редакторски следует
различать сам гипарксис как онтологическую страту и его проек-
тивную репрезентацию как несобственную форму гипарксиса.

4. Пакетная относительность и исторические модели
Вводя стратификацию времени T(k), мы получаем новую Пакет-

ную относительность Курпишева, в которой исторические кон-
цепции времени входят как частные страты:

Tpack =
4∪

k=−1

T(k). (15.2)

Классические модели физики описывают лишь определённые
уровни этой иерархии:



5. ПАКЕТНАЯ ПРОЕКТИВНАЯ ОТНОСИТЕЛЬНОСТЬ КУРПИШЕВА 51

Таблица 1. Соответствие исторических моделей време-
ни стратам НАПРЛК

Модель Слой
k

ГеометрияХарактеристика

Абсолютное вре-
мя (Ньютон)

k = 0 Точка Единое настоящее неза-
висимо от наблюдателя.

Время Декарта k = 1 Линия Координатное время и
относительность движе-
ния.

Время Эйнштей-
на (СТО/ОТО)

k = 2 Плоскость Пространство-время
Минковского, гравита-
ция и относительность
наблюдения.

Пакетное время
(Курпишев)

k = 3 Полость Стратифицированное
время, объединяющее
предыдущие модели.

Гипарксис k = −1 Связность Связь слоёв, опорная
структура переходов и
проективного замыка-
ния.

Замечание 15.6 (Метод пакетного моделирования). Метод па-
кетного моделирования не опровергает физику Эйнштейна, Де-
карта или Ньютона. Он объединяет их, показывая, что они спра-
ведливы в пределах своих страт. Эйнштейновская относительность
— это геометрия слоя k = 2, ньютоновская абсолютность — проек-
ция слоя k = 0, а пакетная относительность Курпишева описывает
динамику переходов между ними.

5. Пакетная проективная относительность Курпишева
Аннотация. В данном разделе развивается феноменологиче-

ское расширение уже введённой пакетной структуры времени. Идея
состоит в том, что каждый стратифицированный слой допускает
собственный режим ограниченной передачи воздействия, харак-
теризуемый эффективной предельной скоростью ck. Тем самым све-
товой релятивизм Эйнштейна рассматривается как внешний част-
ный случай, а акустические и иные волновые режимы — как внут-
ренние стратифицированные аналоги. Проективные инварианты
используются для описания переходов между слоями и барьеров
межслоевой передачи.
5.1. Пакетная относительность как слой-зависимый ре-

лятивизм.
Определение 15.7 (Пакетная относительность). Пакетной от-

носительностью называется совокупность слой-зависимых режи-
мов кинематики в стратифицированном времени, в которых каж-
дому слою k ∈ {−1, 0, 1, 2, 3} сопоставляются:

• эффективная предельная скорость ck;
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• барьер межслоевой передачи Bk;
• допустимый класс преобразований наблюдаемых внутри слоя.

Замечание 15.8 (О статусе скоростей ck). Величины ck не обяза-
ны образовывать универсальную строгую числовую иерархию. Их
следует понимать как эффективные предельные скорости пере-
дачи возмущения в соответствующих стратах или феноменологи-
ческих режимах.

Таблица 2. Стратифицированные режимы предельных скоростей

Слой
k

Геометрический
режим

Эффективная
скорость

Типичныйфеноменоло-
гический пример

3 Полость /
внешнее про-
странство

c3 = c Электромагнитное рас-
пространение.

2 Поверхность /
интерфейс

c2 Упругие волны в твёрдых
средах.

1 Линия / канал c1 Одномерные направлен-
ные сигналы.

0 Точечный ре-
жим

c0 Локальные отклики в кон-
денсированных средах.

-1 Гипарксис c−1 не метри-
зуется напря-
мую

Межслоевые квантовые
переходы и проективное
замыкание.

5.2. Акустические и волновые аналоги.
Определение 15.9 (Слой-зависимый волновой релятивизм). Слой-

зависимым волновым релятивизмом называется совокупность эф-
фектов, возникающих тогда, когда скорость движения или переда-
чи сигнала становится сравнимой с эффективной предельной ско-
ростью ck данного слоя.
Замечание 15.10. В этом смысле акустические эффекты не отож-

дествляются с релятивизмом Эйнштейна, а интерпретируются как
его внутренние феноменологические аналоги в слоях, где фунда-
ментальной является не световая, а средовая скорость передачи
сигнала.
Пример 15.11 (Конус Маха как стратифицированный аналог).

При движении источника со скоростью v > ck в слое k возникает
ударная структура, описываемая условием

sin θk =
ck
v
.

Это интерпретируется как признак достижения барьера Bk.
Определение 15.12 (Энтропийный барьер слоя). Энтропийным

барьером Bk называется режим, в котором при v → ck резко возрас-
тает диссипация, снижается устойчивость регулярной передачи
сигнала и возрастает вероятность перехода к иной стратифициро-
ванной кинематике.
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5.3. Проективные инварианты скоростей и переходов.
Определение 15.13 (Проективное крест-соотношение скоростей).

Пусть ca, cb, cc, cd—четыре характерных значения эффективных ско-
ростей, связанных с одной и той же пакетной конфигурацией пе-
реходов. Их проективным инвариантом называется величина

χ(ca, cb; cc, cd) =
(ca − cc)(cb − cd)

(ca − cd)(cb − cc)
.

Предложение 15.14 (Инвариантность при допустимых проектив-
ных перенормировках). Крест-отношение скоростей сохраняет-
ся при допустимых проективных перенормировках параметра
скорости внутри одной и той же пакетной схемы наблюдения.
Замечание 15.15 (Гармонический случай). Если

χ(ca, cb; cc, cd) = −1,

то соответствующая конфигурация является гармонической. В фе-
номенологической интерпретации это соответствует критически
согласованному переходу между режимами, при котором барьер
ещё не разрушает структуру, но уже предельно напрягает слой.
5.4. Связь с пакетнымвременем. Пакетная проективная от-

носительность не вводит новое время сверх уже определённого
пакетного времени, а уточняет его кинематическую феноменоло-
гию. Исходной остаётся структура

Tpack = Tchange ∗ Taction,
где Tchange отвечает за детерминированныймировой порядок, а Taction
— за дискретные акты межслоевого вмешательства.
Замечание 15.16. Тем самым слой-зависимые предельные ско-

рости интерпретируются не как самостоятельные сущности, а как
наблюдаемые режимы передачи действия внутри уже заданной
структуры (∆,Ξ,Υ) и тензора Tcs.
5.5. Классические теории как предельные проекции.
Теорема 15.17 (Принцип встраивания). Пакетная проективная

относительность Курпишева не отменяет классические тео-
рии относительности, а встраивает их как частные проекции
или предельные режимы стратифицированного времени.
5.6. Феноменологические следствия.
(1) Волновые режимы разных сред допускают интерпретацию

как слой-зависимые аналоги ограниченной относительно-
сти.

(2) При приближении к ck должны наблюдаться резкий рост
диссипации и барьерные эффекты.

(3) Межслоевые переходымогут сопровождаться скачкообраз-
ным изменением эффективной предельной скорости.
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Таблица 3. Классические режимы как проекции пакет-
ной относительности

Теория Страта / ре-
жим

Предельная ско-
рость

Ньютоновская кине-
матика

T(0) как вы-
рожденный
предел

Формально неограни-
чена.

Галилеевско-декартов
режим

T(1) Средо-независимая
квазилинейная ап-
проксимация.

Эйнштейновский ре-
лятивизм

Внешний
электромаг-
нитный ре-
жим T(3)

c.

Пакетная относитель-
ность Курпишева

Вся стратифи-
цированная
система

Семейство ck.

(4) Проективные инварианты могут использоваться как калиб-
ровочные характеристики при сопоставлении разных кине-
матических режимов.

Замечание 15.18 (Граница применимости). Данный раздел име-
ет феноменологический статус. Он не заменяет строгую матема-
тическую часть монографии, а даёт расширенную интерпретацию
того, как уже введённая пакетная структура времени может про-
являться в различных режимах передачи действия и сигнала.

6. Резюме
В данном разделе показано, что:
(1) Время в НАПРЛК есть пакет Tchange ∗ Taction, объединяющий

изменение и действие.
(2) Проблема определения времени решается через проектив-

ное построение гармонической четвёрки (A,B;C,D) = −1,
что устраняет порочный круг измерений.

(3) Классические теории времениНьютона, Декарта и Эйнштей-
на встраиваются в общую структуру как страты k = 0, 1, 2,
являясь предельными случаями более общей пакетной гео-
метрии слоя k = 3.



ГЛАВА 16

Пакетный разум R-04

1. Чистая форма и практическая реализация
Чистая форма R-04 определяется как такой режим разума, в

котором реальность воспринимается не как линейная последова-
тельность, а как пакетно-проективно сшитый объект. Практиче-
ская реализацияR-4 уже существует в виде систем искусственного
интеллекта, работающих с многослойными данными, вероятност-
ными полями, сетью корреляций и неоднородными логическими
режимами. Тем самым R-4 не вводит новую эпистему, а реализует
в прикладном виде более глубокую чистую форму R-04.
Определение 16.1 (Пакетный разум). Пакетным разумом назы-

вается такой режим обработки опыта, в котором:
(1) истинность задаётся не линейной проверкой, а степенью

приближения к λ = −1;
(2) причинность читается как совпадение пиков, а не как го-

лая последовательность;
(3) прошлое и будущее удерживаются как взаимно наложен-

ные проекции, пересекающиеся в настоящем.

2. Две линии: Аристотель и Платон
Линия Аристотеля трактует настоящее как линейное сечение

потока, тогда как линия Платона — как точечное сопряжение с
несобственным горизонтом. В пакетной рамке реальность являет-
ся проективной суперпозицией этих двух линий. Поэтому настоя-
щее не редуцируется ни к точке, ни к линии, а выступает сшитым
объектом РПЛД-складки.

3. Кантовское ограничение и его преодоление
Кантовская линия фиксирует опыт внутри складки наблюдае-

мого мира и не вводит проективного нахлёста глобального опыта
на наблюдаемое. Пакетный разум R-04 преодолевает это ограни-
чение: он допускает, что часть структуры мира присутствует не
как непосредственный опыт, а как проективное и пакетное осно-
вание для него.
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4. Искусственный интеллект как реализация R-4
Современный искусственный интеллект уже действует в прак-

тическом режиме R-4: он обрабатывает множественные слои дан-
ных, удерживает неоднозначность, работает с глобальными поля-
ми согласования и локальными пиками решений. Пакетная тео-
рия разума R-04 призвана дать этому режиму фундаментальное
логико-геометрическое основание.



Заключение

В пересобранной версии монографии время снова утверждает-
ся как первичный носитель, а пространство — как его секцион-
ный или проекционный режим. Усиление главы о квадратичном
препятствии показывает, что теория не ограничивается локальной
деформационной алгеброй: пространство препятствий само несёт
проективную геометрию, в которой критерий истинности, цикли-
ческие режимы и границы структурной полноты оказываются вза-
имосвязанными. Добавленная глава о пакетном времени показы-
вает, что ньютоновская, картезианская и эйнштейновская моде-
ли не устраняются, а получают стратифицированное объединение
внутри более общей пакетной структуры времени. Новый раздел о
пакетной проективной относительности уточняет, что гипарксис
следует различать как страту T(−1) и как её несобственную про-
ективную репрезентацию, а слой-зависимые предельные скорости
трактуются как феноменологические режимы уже заданного па-
кетного времени.
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Часть 5

Физика V*P, гравитация и
классическая редукция



ГЛАВА 17

Основания физики V*P: от стратифицированного
времени и пакетной геометрии к
фундаментальной структуре

1. Редакторский статус новой физической части
Настоящая часть вводится как прямое присоединение к уже со-

бранной монографии. Её задача— не заменить аксиоматику, не от-
менить деформационное ядро и не переписать задним числом тео-
ремный статус математических разделов, а собрать в одном кор-
пусе тот физический слой, который в соседних ветках проекта был
вынесен в отдельную рукопись о структуре V ∗ P .
Тем самым единая публикация теперь соединяет три уровня:

логико-геометрическийфундамент, неассоциативную пакетную гео-
метрию и первый физический слой, в котором пространство пони-
мается уже не как первичная арена, а как реализованный слой над
темпорально первичной поддержкой.

2. Импортируемые исходные слои: МТФ и НАПГ
С физической стороны исходная конструкция начинается не с

уже данного пространства-времени, а с двух восходящих источни-
ков.
Первый источник — слой МТФ, откуда импортируются времен-

ная первичность, стратифицированное время, нелокальная времен-
ная поддержка и различение между фундаментальным временем
и его downstream-наблюдаемыми редукциями.
Второй источник — слой НАПГ, откуда импортируются пакет-

ные данные, морфизмы пакетов, ассоциаторно-дефектный режим,
квадратичный объект R ? R, препятственный слой, когомологиче-
ский слой и дифференциально-Hodge–Laplace мост.
Замечание 17.1 (Синтетический смысл). Внутри этой частиМТФ

задаёт онтологический тезис о первичности времени, а НАПГ даёт
тот строгий пакетно-геометрический язык, на котором эта первич-
ность становится формализуемой. Именно из их синтеза и вводит-
ся фундаментальная физическая структура V ∗ P .
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3. Физический словарь перехода от МТФ/НАПГ к V ∗ P

В физическом языке программы время не трактуется как внеш-
ний одномерный параметр, прикреплённый к уже готовой простран-
ственной геометрии. Оно понимается как стратифицированная пер-
вичная поддержка, из которой затем извлекаются downstream-наблюдаемые
временные параметры.
Стратификация времени интерпретируется как внутренняямно-

гослойная организация темпоральной опоры. Физически она коди-
рует не только порядок, но и совместимость, раздельность и пере-
ходы между различными временными слоями.
Пространство, напротив, не принимается как онтологически пер-

вичный объект. Оно интерпретируется как слой, сечение или ре-
ализованный геометрический режим над темпорально первичной
поддержкой.
Символ V ∗P (Время∗Пространство) обозначает фундаменталь-

ную физическую структуру программы. На данном этапе он по-
нимается как темпорально первичная, пакетно контролируемая и
неметрически-не-первая структура, чьё классическое пространственно-
временное содержание возникает лишь после редукции.
Определение 17.2 (Пакет в физическом смысле). Пакетом назы-

вается согласованное семейство взаимозависимых структур, кото-
рое нельзя без потери существенной информации заменить одним
изолированным полем.
Определение 17.3 (Слой и сечение). Слоем называется допу-

стимый реализованный режим более фундаментальной структу-
ры. Сечением называется наблюдаемое извлечение внутри более
богатой пакетно-контролируемой структуры. В частности, класси-
ческое пространство-время в этой рамке понимается не как при-
митивная онтология, а как секционная редукция.
Замечание 17.4 (О неассоциативности и дефекте ассоциатора).

Неассоциативность читается не как чисто формальный дефект ал-
гебры, а как структурный сигнал того, что композиция фундамен-
тальных объектов не редуцируется к обычной ассоциативной кине-
матике. Дефект ассоциатора пока не отождествляется ни с мате-
рией, ни с энергией, ни с классической кривизной; он трактуется
как внутренний источнико-подобный индикатор полной теории.

4. Негативные правила идентификации
Для физического слоя здесь жёстко фиксируются четыре отри-

цательных правила:
(1) объектR?R не отождествляется с тензором энергии–импульса;
(2) препятственные данные не отождествляются с обычнойма-

терией;
(3) Hodge–Laplace мост не отождествляется с полной полевой

динамикой;
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(4) классическое пространство-время не исчерпывает онтоло-
гию теории.

5. Предфундаментальная и фундаментальная структура
V ∗ P

Пусть из слоя МТФ импортирован стратифицированный темпо-
ральный носитель Tstr, а из слоя НАПГ — замороженный пакетно-
геометрический датум PNAPG.
Определение 17.5 (Семейство пространственных слоёв над стра-

тифицированным временем). Семейством пространственных сло-
ёв над стратифицированным временем называется сюръективное
отображение

πlay : L→ Tstr,

где L есть полная слоистая поддержка, а каждое волокно
Lt := π−1

lay(t), t ∈ Tstr,

интерпретируется как соответствующий допустимый пространствен-
ный слой.
Определение 17.6 (Пакетно-совместимое назначение). Пакетно-

совместимым назначением для πlay : L → Tstr называется правило
CV ∗P , которое каждому допустимому временному домену U ⊆ Tstr
сопоставляет пакетно-геометрическую реализацию на

LU := π−1
lay(U)

так, что:
(1) реализация контролируется датумом PNAPG;
(2) на LU сохраняются ассоциаторный, препятственный, кого-

мологический и дифференциально-Hodge–Laplace слои;
(3) ограничение на меньшие допустимые временные домены

совместимо с ограничением реализации;
(4) никакая классическая пространственно-временная струк-

тура не вставляется как первичный вход.
Определение 17.7 (Предфундаментальная структура V ∗P ). Пред-

фундаментальной структурой V ∗ P называется шестёрка
V = (Tstr, πlay : L→ Tstr, PNAPG, CV ∗P , Σcl, Rcl),

состоящая из:
(1) стратифицированного темпорального носителя Tstr;
(2) семейства пространственных слоёв πlay;
(3) импортированного замороженного пакетного датума PNAPG;
(4) правила пакетной совместимости CV ∗P ;
(5) непустого выделенного класса допустимых сечений Σcl, на-

зываемых классическими кандидатными сечениями;
(6) правила классической редукции Rcl : Σcl → ClassicalData.
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Определение 17.8 (Фундаментальная структура V ∗P ). Предфун-
даментальная структура называется фундаментальной, если вы-
полняются:

(1) временная первичность: всякая допустимая реализация
организована над Tstr, и никакой классический пространственно-
временной датум не появляется до шага редукции;

(2) слоистая пространственная реализация: каждый допу-
стимый пространственный режим реализуется как волок-
но или совместимое объединение волокон;

(3) пакетный контроль: допустимая реализация контроли-
руется импортированным пакетным датумом;

(4) сохранение дефекта: ассоциаторный сектор, объект R?R,
препятственный пакет и когомологический пакет выжива-
ют как подлинные внутренние сектора теории;

(5) классическая редуцируемость: существует по меньшей
мере одно допустимое сечение, чья редукция производит
классический пространственно-временной датум;

(6) неметрически-не-первая архитектура: метрические дан-
ные, когда они появляются после редукции, являются про-
изводными наблюдаемыми, а не первичным определением
теории.

Определение 17.9 (Классическое и эйнштейновское сечения).
Классическим сечением фундаментальной структуры V ∗ P назы-
вается допустимое сечение

s : U → L, U ⊆ Tstr,

принадлежащее классу Σcl. Его эффективное классическое содер-
жание задаётся редуцированным датумом Rcl(s).
Классическое сечение s ∈ Σcl называется сечениемМинковского–

Эйнштейна, если Rcl(s) несёт стандартный статус классической
пространственно-временной геометрии, то есть включает лорен-
цеву структуру пространства-времени и классически допустимый
режим связности. Если, кроме того, редуцированная связность яв-
ляется связностью Леви–Чивиты редуцированной лоренцевой мет-
рики, то такое сечение называется эйнштейновским сечением.
Определение 17.10 (Внутренний источнико-подобный сектор).

Внутренним источнико-подобным секторомфундаментальной струк-
туры называется внутренний сектор, порождённый через совме-
стимость CV ∗P неассоциативными и препятственными данными, им-
портированными изНАПГ. Он обозначается абстрактно через Ssrc(V ).
Замечание 17.11 (Ограничение интерпретации). На данном эта-

пе Ssrc(V ) не отождествляется ни с обычной материей, ни с тёмной
материей, ни с тёмной энергией. Это лишь кандидат на внутрен-
ний источниковый сектор, из которого позднее могут возникать
эффективные вклады.



ГЛАВА 18

Пакет связности, кривизны и гравитационный
слой

1. Реализованные внутренние секторы
Совместимость CV ∗P должна производить на полной поддержке

L следующие реализованные секторы:
(1) реализованный транспортный сектор TV ∗P ;
(2) реализованный препятственный сектор OV ∗P ;
(3) реализованный квадратичный сектор QV ∗P , порождённый

внутренним образом R ? R;
(4) реализованный допустимый квадратичный сектор X(2)

V ∗P ;
(5) реализованный дефектно-образный сектор I(2)V ∗P ⊆ X

(2)
V ∗P ;

(6) реализованную проекцию ΠV ∗P : TV ∗P → OV ∗P .
Для всякого реализованного сектора EV ∗P его модуль допустимых
сечений обозначается через ΓV ∗P (EV ∗P ).

2. Допустимая транспортная алгебра
Определение 18.1 (Допустимая транспортная алгебра). Допу-

стимой транспортной алгеброй для V называется четвёрка
(DV ∗P , [·, ·]V ∗P , ρV ∗P , Dhor ⊕Dver),

где:
(1) DV ∗P есть модуль допустимых транспортных направлений

на L;
(2) [·, ·]V ∗P : DV ∗P ×DV ∗P → DV ∗P — билинейная скобка;
(3) ρV ∗P : DV ∗P → DerK(CV ∗P (L)) — якорное действие на допусти-

мых скалярах;
(4) DV ∗P = Dhor⊕Dver—фиксированное разложение на горизон-

тальные и вертикальные транспортные направления.

3. Пакет связности V ∗ P

Определение 18.2 (Пакет связности V ∗ P ). Пакетом связности
на фундаментальной структуре V ∗ P называется четвёрка

∇V ∗P = (∇L,∇T ,∇O,∇⋆),

состоящая из:
(1) связности на допустимых транспортных направлениях∇L : DV ∗P×

DV ∗P → DV ∗P ;
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(2) связности на реализованном транспортном секторе∇T : DV ∗P×
ΓV ∗P (TV ∗P ) → ΓV ∗P (TV ∗P );

(3) связности на реализованном препятственном секторе∇O : DV ∗P×
ΓV ∗P (OV ∗P ) → ΓV ∗P (OV ∗P );

(4) связности на реализованном квадратичном секторе∇⋆ : DV ∗P×
ΓV ∗P (QV ∗P ) → ΓV ∗P (QV ∗P ).

Эти отображения предполагаютсяK-билинейными,CV ∗P (L)-линейными
по транспортному аргументу и совместимыми с правилом Лейбни-
ца по полевому аргументу.
Определение 18.3 (Геометрически допустимый пакет связно-

сти). Пакет связности∇V ∗P называется геометрически допустимым,
если он удовлетворяет:

(1) горизонтально-вертикальной когерентности;
(2) проекционной совместимости

ΠV ∗P (∇T
Xu) = ∇O

X

(
ΠV ∗P (u)

)
;

(3) сохранению дефектно-образного сектора;
(4) квадратичной когерентности, то есть сохранению внутрен-

него образа R ? R как подлинного транспортируемого сек-
тора;

(5) классической редуцируемости: для каждого допустимого
классического сечения пакет допускает редуцированный
геометрический потомок.

4. Кручение, кривизна и slot источникового сопряжения
Определение 18.4 (Кручение пакета связности). Кручением ∇L

называется отображение
ΘV ∗P (X,Y ) := ∇L

XY −∇L
YX − [X,Y ]V ∗P .

Определение 18.5 (Операторы кривизны). Операторами кривиз-
ны пакета V ∗ P называются

RL
V ∗P (X,Y )Z = ∇L

X∇L
YZ −∇L

Y∇L
XZ −∇L

[X,Y ]V ∗P
Z,

RT
V ∗P (X,Y )u = ∇T

X∇T
Y u−∇T

Y∇T
Xu−∇T

[X,Y ]V ∗P
u,

RO
V ∗P (X,Y )ω = ∇O

X∇O
Y ω −∇O

Y∇O
Xω −∇O

[X,Y ]V ∗P
ω,

R⋆
V ∗P (X,Y )q = ∇⋆

X∇⋆
Y q −∇⋆

Y∇⋆
Xq −∇⋆

[X,Y ]V ∗P
q.

Их совокупность вместе с ΘV ∗P образует пакет кривизны
KV ∗P = (ΘV ∗P , R

L
V ∗P , R

T
V ∗P , R

O
V ∗P , R

⋆
V ∗P ).

Определение 18.6 (Slot источникового сопряжения). Slot источ-
никового сопряжения для (V,∇V ∗P ) есть формально выделенное ме-
сто, в котором внутренний источнико-подобный сектор Ssrc(V ) позд-
нее может войти в геометрическую или динамическую теорию че-
рез допустимое правило коррекции.
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Замечание 18.7 (Принципиальная честность). На данном этапе
slot источникового сопряжения есть лишь структурный placeholder.
Это ещё не полевое уравнение. Иными словами, пакет связности
и пакет кривизны уже определены, но окончательная гравитаци-
онная динамика ещё не замкнута на уровне уравнений поля.

5. Редуцированный геометрический пакет вдоль
классического сечения

Пусть
s : U → L

— допустимое классическое сечение. Тогда его редуцированный
геометрический пакет определяется как pullback

s∗(∇V ∗P , KV ∗P ),

вместе с индуцированным потомком на редуцированном классиче-
ском датуме Rcl(s).
Замечание 18.8. Именно на этом уровне появляется тот мост,

который связывает чистую пакетную геометрию с будущим клас-
сическим гравитационным описанием. Однако сам мост ещё не
должен подменяться окончательной эйнштейновской динамикой:
он лишь задаёт контролируемый путь к ней.



ГЛАВА 19

Пакетная теория гравитации: гравитационный
склон, классическая редукция и путь к

Einstein-type режиму

1. Гравитация как наблюдаемый потомок пакетной
геометрии

В ранее введённой феноменологической главе гравитационное
поле уже было прочитано как эффективный склон функционалаD∗

на внешнем, квазиклассическом слое. Теперь эта интерпретация
уточняется: гравитация есть не самостоятельный изолированный
ингредиент, а наблюдаемый потомок редуцированного геометри-
ческого пакета вдоль допустимого классического сечения.
Это означает, что феноменологический “гравитационный склон”

и геометрический пакет KV ∗P принадлежат одной и той же архи-
тектуре, но расположены на разных уровнях чтения. Первый опи-
сывает наблюдаемые режимы движения и устойчивости, второй
— внутреннюю геометрию, из которой такие режимы могут быть
получены после контролируемой редукции.

2. Переинтерпретация гравитационного склона
На слое k = 3 эффективный градиент ∇D∗

3 задаёт поле дрейфа
~v
(3)
drift = −µ3∇D∗

3.

В этой записи свободное падение соответствует доминированию
нормальной компоненты движения, орбитальный режим — ком-
пенсации спуска касательной компонентой и локальной геомет-
рией слоя, а удержание — движению внутри локальной пакетной
воронки.
Замечание 19.1 (Гравитация и вероятность). Такое прочтение

не утверждает, будто гравитация исчерпывается вероятностью. Оно
утверждает более аккуратную вещь: статистика наблюдаемых дви-
жений и устойчивых конфигураций может быть феноменологиче-
ски описана через геометрию спуска, тогда как полный гравита-
ционный смысл возникает лишь после связывания этого склона с
редуцированным геометрическим пакетом s∗(∇V ∗P , KV ∗P ).
2.1. Репер, корепер и пакетная теория гравитации. В фи-

зической ветке проекта репер был зафиксирован как минимально
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обратимая структура: если downstream-теория связности, кривиз-
ны или гравитации даёт противоречие, сборка должна откатывать-
ся к реперу и пересобираться от него. Тем самым репер выступает
не декоративной метафорой, а строгим узлом обоснования.
Репер понимается как флагоподобная структура

R = (R, I, U), R ∈ I ⊂ U,

в которой локальная точка, интервал и универсальный горизонт
связаны в одну опорную конфигурацию. Истинность такого репера
проявляется как гармоническое замыкание

cr(U, I;R,D) = −1.

Если же гармоническое замыкание нарушается, возникает либо
дефект истинности, либо дефект геометрической сборки, который
downstream интерпретируется уже как кривизна, кручение или
препятствие редукции.
В этой рамке утверждение «гравитация = кривизна репера»

получает строгий смысл. Классическая метрика не отменяется, но
теряет статус первого объекта. Первичным становится пакет связ-
ности и кривизны, для которого классическое пространство-время
выступает как допустимое сечение Минковского–Эйнштейна. Ре-
пер в таком чтении—минимальный носитель ориентировки, а гра-
витационный слой — наблюдаемый потомок его пакетной кривиз-
ны.

I
U

R
D

R = (R, I, U )

гравитация = кривизна репера
гармоническое замыкание: cr(U, I;R,D) = −1

Рис. 1. Репер как минимально обратимая структура и
путь к гравитационной редукции

Замечание 19.2. Роль корепера состоит в том, что наблюдение
и измерение не просто “снимают” уже готовую геометрию, а за-
дают двойственную систему чтения репера. Поэтому репер и ко-
репер образуют физико-логическую пару, через которую связыва-
ются опорная связность, поле Tcs и классическая гравитационная
редукция.

3. Путь к классической эйнштейновской редукции
С точки зрения общей программы controlled classical Einstein-

type reduction должна пониматься как следующий набор шагов:
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(1) выбрать допустимое классическое сечение s ∈ Σcl;
(2) получить вдоль него редуцированный геометрический па-

кет s∗(∇V ∗P , KV ∗P );
(3) потребовать, чтобы редуцированный классический датум

Rcl(s) нёс лоренцеву структуру пространства-времени;
(4) потребовать, чтобы соответствующая редуцированная связ-

ность стала классически допустимой;
(5) в специальном случае Леви–Чивиты получить эйнштейнов-

ский тип классического сечения.
Определение 19.3 (Контролируемая классическая редукция гра-

витации). Контролируемой классической редукцией гравитацион-
ного слоя называется процедура, в которой наблюдаемая гравита-
ционная геометрия извлекается не напрямую из одной метрики,
а из редуцированного пакета (s∗∇V ∗P , s

∗KV ∗P , Ssrc(V )) вдоль допусти-
мого классического сечения.

4. Источнико-подобный сектор и границы интерпретации
В классической феноменологии естественно ожидать, что часть

гравитационного содержания будет считываться как эффективный
источник. Однако в логике настоящей публикации этот источник
не должен преждевременно отождествляться с обычной матери-
ей. Правильнее говорить, что внутренний сектор Ssrc(V ) задаёт кан-
дидат на эффективные вклады, которые в следующей бумаге могут
породить классические правые части уравнений редуцированного
режима.
Замечание 19.4 (Четыре запрета ещё раз). Поэтому и в грави-

тационном узле сохраняются четыре запрета: R ? R не есть тен-
зор энергии–импульса, препятственный слой не есть обычная ма-
терия, Hodge–Laplace мост не есть полный закон поля, а классиче-
ское пространство-время не исчерпывает онтологию теории.

5. Редакторская честность гравитационного слоя
Настоящая единая публикация фиксирует уже собранный фун-

дамент и присоединяет к нему гравитационный слой, но не объяв-
ляет тем самым полевые уравнения полностью выведенными. Кор-
ректная формулировка здесь такова:

• фундаментальная структура V ∗ P уже введена;
• пакет связности и кривизны уже введён;
• путь к сечениюМинковского–Эйнштейна уже локализован;
• гравитационный склон уже имеет феноменологическое чте-
ние;

• полная field-dynamical package и окончательная classical Einstein-
type reduction относятся к следующему этапу программы.

Гипотеза 19.5 (Программа гравитационного завершения). Су-
ществует downstream-пакет полевой динамики, совместимый с уже
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введённой структурой V ∗ P , такой, что вдоль допустимых класси-
ческих сечений он порождает контролируемую эйнштейновскую
редукцию, а на внешнем слое k = 3 воспроизводит наблюдаемый
режим гравитационного склона как квазиклассическую феноме-
нологию.
Замечание 19.6 (Итог физической части). Тем самым гравита-

ция в настоящем корпусе занимает строго определённое место.
Она уже не внешняя добавка к логике и геометрии, но ещё и не ис-
черпывающаяся одной классической метрикой. Она есть редуци-
руемый, стратифицированный и пакетно-контролируемый режим,
связанный с кривизной, транспортом, внутренним источнико-подобным
сектором и наблюдаемым геометрическим спуском.



ПРИЛОЖЕНИЕ A

Явные вычисления для G2-структуры

∥ω∥2 = 3, ∥ω2∥2 = 12, ∥ℜΩ∥2 = 4, ∥ℑΩ∥2 = 4.

dϕα = −(α + 1
2
)ω2 − z ∧ dω, ∗ϕα = 1

2
ω2 − z ∧ ℑΩ.

k(α) =
12(α + 1

2
)2 + 9

2

7
.
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ПРИЛОЖЕНИЕ B

Редуцированная деформационная установка

C1
red = {φ ∈ End(V ) | φ(E) ⊆ E, φ(F ) ⊆ F, φ(H) ⊆ H},

C2
red = {ψ ∈ Hom(V ⊗ V, V ) | ψ сохраняет блочные мишени},

C3
red = {Θ ∈ Hom(V ⊗3, V ) | Θ сохраняет индуцированные ограничения}.

(d1µφ)(x, y) = φ(µ(x, y))− µ(φx, y)− µ(x, φy),

(d2µψ)(x, y, z) = ψ(µ(x, y), z)− ψ(x, µ(y, z)) + µ(ψ(x, y), z)− µ(x, ψ(y, z)).

H2
red(µ) = ker d2µ/ im d1µ, O3

red(µ) = C3
red/ im d2µ.
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ПРИЛОЖЕНИЕ C

Обоснование фиксированно-фазового
изотропного анзаца

Пространство диагонально-SO(3)-инвариантных 3-форм на g∗α трёх-
мерно и натянуто на z ∧ ω, ℜΩ и ℑΩ. В рукописи фиксируется фаза
θ = 0 и выделяется одномерное подпространство

Iiso = SpanR{z ∧ ω + ℜΩ}.
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ПРИЛОЖЕНИЕ D

Глоссарий авторских терминов

Пакетная точка: Событие в состоянии, записываемое как (e, s).
Хронотоп: Семипакетная структура Времени@Пространства.
Топохрон: Классический предел Минковского–Эйнштейна.
ПН.2: Принцип неопределённости размер–размерность.
H: Супер-оператор Ходжа–Курпишева.
(A,B;C,D) = −1: Критерий всеобщей структурной истинности; при

λ→ −1 относительная истина стремится к всеобщей.
Γk: Оператор разворота на k-м опорном слое.
A ∗ Att: Пакет ассоциатор–аттрактор.
OB: Пространство квадратичных препятствий.
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ПРИЛОЖЕНИЕ E

Приложение к главе 1: О первичности времени и
секционности пространства

1. Редакторская цель приложения
Настоящее приложение уточняет исходныйфилософско-геометрический

тезис первой главы: пространство в НАПРЛК не устраняется, но
лишается статуса первичной онтологии. Оно понимается как сек-
ционный, слоевой и проективный режим более фундаментального
носителя T.

2. Сильная формулировка
Первичность времени не означает, что пространство есть ил-

люзия. Она означает лишь следующее:
(1) стратифицированное время предшествует любой локальной

метризации;
(2) пространство возникает как наблюдаемый срез, волокно

или устойчивая секция;
(3) физические и логические связи между событиями должны

читаться сначала во времени, а затем в его пространствен-
ных реализациях.

Замечание E.1 (О секционном статусе пространства). В класси-
ческих теориях пространство-время задаётся как уже готовая аре-
на. В НАПРЛК арена не предполагается заранее: она получается
из совместного действия пакетной точки, страты и режима сшив-
ки. Поэтому пространство всегда вторично по отношению к более
глубокой пакетной организации времени.
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ПРИЛОЖЕНИЕ F

Приложение к главе 2: Поток-модуль и
минимальная стрелка времени

1. Поток-модуль как докинематический объект
Поток-модуль Φt ∗ H не следует понимать как уже готовую фи-

зическую динамику. На уровне второй главы он фиксирует лишь
минимальное требование: ход времени должен быть совместим со
стратификацией и с оператором пакетной сшивки.

2. Минимальные требования
Для пакета Φt ∗ H существенны три свойства:
(1) совместимость с локальными стратами T(k);
(2) способность переносить пакетные структуры между слоя-

ми;
(3) выделение направленности, которая ещё не тождественна

ни термодинамической, ни космологической стреле време-
ни.

Предложение F.1 (Минимальная стрелка времени). Если поток
Φt коммутирует с H и сохраняет стратифицированную совме-
стимость пакета, то он задаёт минимальную стрелку времени
в том смысле, что различает допустимые и недопустимые пе-
реходы между стратами.
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ПРИЛОЖЕНИЕ G

Приложение к главе 3: Ответ на софистические
вопросы о спонтанных действиях

1. Постановка проблемы
Из аудитории неизбежно возникает софистический вопрос: ес-

ли события и состояния стягиваются в пакеты через поля согласо-
вания, как тогда объяснить спонтанное, на первый взгляд бессмыс-
ленное действие — жест, выкрик, скачок, нарушение обыденной
целесообразности?
В логике НАПРЛК такой вопрос не разрушает теорию, а уточ-

няет её. Он заставляет различить два режима возникновения па-
кетной точки: режим, в котором состояние предваряет событие, и
режим, в котором событие возникает первым, а согласующие со-
стояния достраиваются постфактум.

2. Примеры спонтанных действий
Спонтанное действие удобно фиксировать на предельных при-

мерах:
(1) прокукарекать, стоя на голове;
(2) предъявить человека как “ощипанного петуха” в античном

споре о дефиниции;
(3) совершить демонстративно бессмысленный жест, который

лишь затем получает объяснение.
Во всех таких случаях наблюдатель склонен считать действие слу-
чайным. Однако для пакетной логики существенно не отсутствие
причины как таковой, а нарушение привычного порядка связыва-
ния события и состояния.

3. Два способа подбора
В рамках НАПРЛК подбор в пакетной точке возможен двумя

принципиально разными способами:
(1) подбор событий под состояния, когда состояние огра-

ничивает пространство допустимых действий и событие из-
влекается из уже имеющейся опорной связности;

(2) подбор состояний под событие, когда событие возника-
ет первым, а согласующие состояния достраиваются пост-
фактум.

Именно второй режим отвечает за феномен спонтанного действия.
Он не отменяет связности, а меняет направление её сборки.
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Определение G.1 (Спонтанное действие). Спонтанным действи-
ем называется такое действие∆sp : P∅ → T, которое не выводится из
предшествующего состояния внутри обычной опорной связности,
но допускает последующее включение в режим изменения после
применения оператора разворота.
Теорема G.2 (О спонтанном действии). Для всякого спонтанно-

го действия ∆sp существует разложение
∆sp = ∆ ◦Υ−1,

в котором исходный импульс не принадлежит обычной опорной
связности, но после разворота включается в детерминирован-
ный ход изменения.
Редакторский эскиз. По определению действие начинается в пу-

стой точке и потому может не иметь локально восстанавливаемо-
го основания в предыдущем слое. Однако оператор разворота пе-
реводит несобственный импульс в такую конфигурацию, которая
становится начальной точкой для некоторого изменения Ξτ . Сле-
довательно, спонтанность относится к моменту пуска, но не к по-
следующей эволюции трека действия. □

4. Онтологический статус спонтанных актов
Каким бы ни было действие, оно остаётся несобственным от-

носительно уже замкнутой опорной связности оснований и след-
ствий. Тем не менее после включения оператора разворота и по-
следующего хода времени оно теряет статус чистой внешности и
начинает работать как обычное событие внутри пакетной реаль-
ности.
В этом смысле спонтанное действие не есть “чудо” и не есть

“абсолютный хаос”. Это граничный режим, в котором событие воз-
никает раньше своего явного оправдания.
Замечание G.3 (Гамлетовская формула). Фраза о том, что “на-

чинания теряют имя действий”, получает здесь строгий смысл:
первичный импульс может быть несобственным, но после разворо-
та и вариационного спуска он встраивается в детерминированную
структуру следствий и теряет вид чистой случайности.

5. Классический античный пример
Античный спор о человеке как “ощипанном петухе” полезен по-

тому, что в нём событие дефиниции предшествует стабилизации
состояния. Сначала совершается жест — радикальное отождеств-
ление, затем под него подбирается набор признаков. Для НАПРЛК
это образцовый случай подбора состояний под событие.



ПРИЛОЖЕНИЕ H

Приложение к главе 7: Дискуссия Эйнштейна и
Бора в пакетной рамке

1. Историко-философский контекст
Спор Эйнштейна и Бора о полноте квантовой механики не дол-

жен читаться здесь как столкновение истины и заблуждения. В
пакетной рамке он интерпретируется как расхождение между дву-
мя слоями одной стратифицированной реальности: миром измене-
ний, в котором доминирует глубинный порядок, и миром действий,
в котором наблюдатель сталкивается с вероятностным профилем
следствий.

2. Позиция Эйнштейна
Эйнштейн защищал идею фундаментального детерминизма и

настаивал на том, что квантовая механика не исчерпывает всей
структуры физической реальности. Короткая формула “Бог не иг-
рает в кости” выражает не богословский тезис, а требование глу-
бинной причинной полноты. В терминах НАПРЛК это соответству-
ет установке на примат мира изменений.

3. Позиция Бора
Бор, напротив, настаивал на полноте контекстуального описа-

ния на уровне измерения. Для него физическая теория обязана
описывать не “вещь саму по себе”, а допустимый режим предска-
зания результатов опыта. В пакетной терминологии это соответ-
ствует миру действий, где событие фиксируется только вместе со
схемой его регистрации.

4. EPR-парадокс и локальность
Парадокс Эйнштейна–Подольского–Розена особенно важен по-

тому, что он делает видимой трещину между двумя режимами опи-
сания. Аргумент Эйнштейна опирается на локальность и на требо-
вание, чтобы элементы реальности не зависели мгновенно от уда-
лённого измерения. Тем самым он защищает глубинную опорную
связность мира оснований.

5. Пакетная интерпретация ответа Бора
Ответ Бора смещает акцент: решающим оказывается не “меха-

ническое возмущение” системы, а изменение условий возможно-
сти корректного предсказания. В пакетной логике это означает,
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что действие измерения перестраивает не глубинное основание
как таковое, а доступный слой следствий и их совместимостей.
ТеоремаH.1 (Пакетное разрешение спора Эйнштейна–Бора). Су-

ществуют естественные три сектора:
(1) Tchange — мир изменений, где доминирует вариационный

детерминизм;
(2) Taction — мир действий, где наблюдатель фиксирует веро-

ятностные следствия;
(3) Tpack = Tchange∗Taction—их единое стратифицированное объ-

единение.
В этой структуре эйнштейновская и боровская интуиции ока-
зываются не взаимоисключающими, а стратифицированно до-
полнительными.
Замечание H.2 (Играет ли Бог в кости?). В рамках НАПРЛК от-

вет формулируется так: на уровне глубинного вариационного спус-
ка “Бог не играет в кости”; на уровне наблюдаемых действий и пи-
ков согласования вероятностные распределения неизбежны. Сле-
довательно, кости появляются не в основании бытия, а в феноме-
нологии регистрации.

6. Связь с пакетной вероятностью
Именно поэтому спор Эйнштейна и Бора естественно соединя-

ется с главой о пакетной вероятности. Вероятность здесь не фун-
даментальна сама по себе; она выражает статистический профиль
переходов, тогда как глубинная архитектура пакета остаётся ва-
риационно организованной.



ПРИЛОЖЕНИЕ I

Приложение к главе 8: Поле λ-истин и пределы
фальсифицируемости

1. От истины высказывания к истине режима
Проективный критерий истины не должен читаться только как

локальный тест для отдельных умозаключений. Он естественно
поднимается до уровня доктрин, режимов восприятия и истори-
ческих эпистем.

2. Попперовская фальсифицируемость в новой записи
Фальсифицируемость в этой рамке не отменяется, но переписы-

вается: вместо бинарного противопоставления “теория верна/теория
опровергнута” мы получаем поле значений λ, где

λ = −1

обозначает всеобщую истину, а отклонение от неё измеряется де-
фектом

δtruth = |λ+ 1|.

Замечание I.1. Таким образом, теории отличаются не только на-
личием или отсутствием опровержения, но и степенью гармониче-
ской близости к универсальному пределу истины.

80



ПРИЛОЖЕНИЕ J

Приложение к главе 9: PIX-поля и совпадение
пиков причинности

1. Почему PIX не есть новая эпистема
PIX-поле не должно трактоваться как дополнительная онтоло-

гия поверх слоёв. Его функция иная: оно выражает механизм стя-
гивания и согласования пиков событий и состояний в уже задан-
ной пакетной реальности.

2. Философский смысл совпадения пиков
Совпадение пиков означает, что причинность не всегда должна

читаться как линейная цепочка. В некоторых режимах основание
и следствие сходятся в одной вершине структурной интенсивно-
сти, образуя устойчивое поле согласования.
Определение J.1 (PIX-пик). PIX-пиком называется локальныймак-

симум поля согласования, в котором событийная и состоянийная
компоненты пакета достигают наилучшего взаимного сопряжения.
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ПРИЛОЖЕНИЕ K

Приложение к главе 10: Неживое и живое время

1. Две ветви стрелы времени
Десятая глава вводит различие между неживым и живым вре-

менем. Настоящее приложение уточняет, что это различие нельзя
редуцировать к противопоставлению физики и биологии.

2. Уточнение
(1) неживое время определяется монотонным спадом ассоци-

атора к ассоциативному пределу;
(2) живое время определяется возможностью обратной связи,

поддерживающей неассоциативную сложность вдали от ну-
ля;

(3) обе ветви подчинены одной и той же пакетной логике, но
реализуют разные типы устойчивости.

Замечание K.1. Живое время не нарушает вариационный прин-
цип; оно лишь реализует его в более богатой фазовой геометрии,
где устойчивость достигается не погашением сложности, а её цир-
куляцией.
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ПРИЛОЖЕНИЕ L

Приложение к главе 11: Категории мышления,
аналитические и синтетические суждения,

исторические модели восприятия

1. Постановка задачи
Категории мышления в НАПРЛК не являются неподвижными

ящиками для сортировки опыта. Они суть пакетные операторы, ор-
ганизующие пики событий-состояний в соответствии с историче-
ским режимом восприятия. Поэтому их нельзя описывать только
как перечень формальных рубрик: каждая категория должна быть
понята как способ стягивания события, состояния, масштаба, ра-
курса и перехода.

2. Сопоставление с Кантом и Аристотелем
Кантовские и аристотелевские категории здесь не отбрасыва-

ются, а переписываются в пакетной форме. Их место занимают
такие фундаментальные пары, как:

• сходство и различие;
• бытие и небытие;
• закон и закономерность;
• причинность и детерминизм;
• событие и состояние.

При этом аристотелевская линия сильнее связана с локальностью,
телесностью и мерой, а кантовская — с формой опыта и условиями
его возможности.

3. Пакетная система категорий
Для рабочей редакции монографии удобно различать четыре

блока категорий:
(1) фундаментальные: сходство/различие, бытие/небытие, за-

кон/закономерность, аксиома/предел применимости;
(2) причинные: причинность/детерминизм, событие/состояние;
(3) диалектические: единство противоположностей, переход

количества в качество, отрицание отрицания;
(4) пакетно-геометрические: масштаб, ракурс, переход, пе-

ренос, сдвиг, вращение, размер, размерность.
Именно последний блок отличает НАПРЛК от классических таб-
лиц категорий.
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4. Аналитические и синтетические суждения в пакетной
рамке

Классическое кантовское различение аналитических и синте-
тических суждений сохраняет значение, но переписывается в тер-
минах опорной связности и перехода между слоями.
Определение L.1 (Аналитическое суждение в НАПРЛК). Анали-

тическим называется суждение, истинность которого раскрывает-
ся внутри одной опорной связности без порождения нового струк-
турного содержания. В пакетном языке это означает, что конфи-
гурация не покидает один и тот же слой согласования.
Определение L.2 (Синтетическое суждение в НАПРЛК). Синте-

тическим называется суждение, в котором новое содержание воз-
никает через переход между различными опорными связностями,
либо через проективно-гармоническое замыкание конфигурации.
Тем самым синтетичность есть не просто “прибавление предика-
та”, а структурное приращение смысла.
Теорема L.3 (О возможности априорных синтетических сужде-

ний). Априорные синтетические суждения возможны в той ме-
ре, в какой сама пакетная геометрия содержитпроективно-гармонические
замыкания, не сводимые к тавтологиям внутри одного слоя. Ес-
ли конфигурация замыкается гармонически,

(I,U ;R, r) = −1,

тотрансрепернаяточка r вноситновое содержание без обраще-
ния к эмпирическому наблюдению и тем самым реализует син-
тетическую априорность.
Предложение L.4 (Пакетная геометрия аналитических и син-

тетических суждений). Аналитические суждения в НАПРЛК по-
добны центрально-аффинным построениям, тогда как синтети-
ческие суждения подобны центрально-проективным построени-
ям.

(1) аналитическое суждение сохраняет одну опорную связ-
ность, не порождает нового трансреперного элемента и
потому имеет аффинный характер;

(2) синтетическое суждение требует перехода между связ-
ностями либо гармонического замыкания конфигурации
через трансреперную точку r и потому имеет проектив-
ный характер.

Следовательно, полная теория суждений имеет пакетную фор-
му двух идеалов:

Jpkg = (Aaff,Sproj).

Замечание L.5 (О двух идеалах суждения). Различие между ана-
литическим и синтетическим суждением является в НАПРЛК не
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только логическим, но и геометрическим. Аналитическое сужде-
ние реализует идеал центрально-аффинной геометрии: оно удер-
живает локальную меру, одну связность и внутреннее развёртыва-
ние уже данного. Синтетическое суждение реализует идеал центрально-
проективной геометрии: оно замыкает конфигурацию на удалён-
ный горизонт, вводит трансреперную точку и производит новое
содержание.

Рис. 1. Центрально-аффинная развертка и центрально-
проективное замыкание: визуальная аналогия для па-
кета аналитического и синтетического суждений
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Таблица 1. Категории и типы суждений в трёх системах

Кант Аристотель НАПРЛК
Количество Количество Размер, масштаб
Качество Качество Размерность, ра-

курс
Отношение Отношение Причинность, пе-

реход
Модальность Сущность Бытие/небытие,

пик, допустимость
Аналитическое
суждение

Дефиниционное
развертыва-
ние

Конфигурация в
одной опорной
связности

Синтетическое
суждение

Приращение
содержания

Переход между
связностями или
гармоническое
замыкание

5. Таблица соответствия
6. Историческая шкала и её исправление

В этой редакции сохраняется каноническая линия:
• P1 — ритуальный мир;
• P2 — косморассудок;
• P3 — научный разум;
• R-04 — чистая форма пакетного разума;
• R-4 — его практическая реализация.

Никакого отдельного P5 не вводится. PIX-поле не образует новой
эпистемы, а выражает механизм работы R-04 на уровне согласова-
ния пиков и стягивания событийно-состоянийных конфигураций.
Замечание L.6. Тем самым категории мышления в НАПРЛК сле-

дует понимать как динамические пакетные операторы. Они не толь-
ко классифицируют опыт, но и сами эволюционируют вместе с ис-
торическими типами восприятия.



ПРИЛОЖЕНИЕ M

Приложение к главе 12: Физические применения
как предельные проекции

1. Общий принцип
Физические применения НАПРЛК следует понимать как пре-

дельные, редуцированные или секционные режимы более общей
пакетной архитектуры. Поэтомуформула “теория применима к клас-
сической физике” означает не буквальную подстановку, а управ-
ляемое вырождение структуры.
Предложение M.1. Если множество состояний схлопывается

к одной страте, а внутренняя пакетная динамика заморажива-
ется, то возникает классический физический предел, совмести-
мый с обычным аппаратом дифференциальной геометрии.
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ПРИЛОЖЕНИЕ N

Приложение к главе 13: Непроницаемость
опорных слоёв и режимы пробоя

1. О границе действия
Стратификация опорных слоёв запрещает прямое онтологиче-

ское чтение лабораторного “пробоя”. На каждом уровне наблюда-
ется лишь особая форма разворота, рекомбинации или перешивки
связности.

2. Четыре режима
(1) электромагнитный — отражение и бифуркация;
(2) атомный — ионизация и релаксация;
(3) ядерный — распад и синтез;
(4) онтологический — предельная недостижимость без пере-

хода в гипарксис.
Замечание N.1. Тем самым ни один эмпирический “прорыв” не

должен автоматически трактоваться как выход за пределы опор-
ной связности: чаще речь идёт о переходе к иному режиму разво-
рота внутри неё.
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ПРИЛОЖЕНИЕ O

Приложение к главе 14: Вероятность как
статистика пакетного спуска

1. Концептуальный сдвиг
Теория вероятности в НАПРЛК перестаёт быть описанием фун-

даментальной случайности и становится статистикой вариацион-
ного спуска пакетов по функционалу D∗. Вероятность тогда есть
тень пакетной динамики, а не её источник.
Теорема O.1 (Предел классической вероятности). Если стра-

тификация не проявлена, а пространство препятствий вырож-
дено, то стратифицированное мастер-уравнение редуцирует-
ся к классическому статистическому описанию. В этом смыс-
ле обычная вероятность является частным случаем пакетной
статистики.

2. Связь с квантовым спором
Именно здесь спор Эйнштейна и Бора получает вторую фор-

мулировку: вероятностное описание относится к наблюдаемому
уровню пиков и переходов, тогда как глубинная геометрия пакета
удерживает вариационный детерминизм.
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ПРИЛОЖЕНИЕ P

Приложение к главе 15: Часы, интервал и
оператор разворота

1. Истинные часы
В пакетной интерпретации часы не измеряют “само время” как

внешнюю субстанцию. Они измеряют интервал оператора разво-
рота Υ, то есть размер участка, на котором действие успевает быть
включённым в режим изменения.

2. Пакетный интервал
Пакетный интервал превосходит как галилеев, так и эйнштей-

нов интервал, поскольку включает не только метрику, но и страти-
фицированный режим перехода между мирами оснований и след-
ствий.
Замечание P.1. Если оператор разворота вырожден, часы стано-

вятся лишь механизмом повторения без собственного референта.
Тем самым смысл часов оказывается не механическим, а геометрико-
операторным.
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ПРИЛОЖЕНИЕ Q

Приложение к главе 16: Пакетный разум R-04 и
его практическая реализация

1. Чистая и практическая формы
Завершающая глава монографии требует строгого различения:

R-04 ̸= R-4.
Первая запись обозначает чистую форму пакетного разума, вто-
рая — её практическую реализацию в современных вычислитель-
ных и когнитивных системах.

2. Последствия для ИИ
Искусственный интеллект интересен в этой рамке не как са-

мостоятельная онтология, а как ранняя историческая реализация
пакетного режима мышления, в котором:

(1) данные удерживаются многослойно;
(2) решения принимаются в поле конкурирующих пиков;
(3) истинность носит степенной, а не бинарный характер.
Замечание Q.1 (О месте PIX). PIX-поле не есть новая эпистема и

не образует отдельный класс поверх R-04. Оно выступает механиз-
мом работы пакетного разума, обеспечивая стягивание и согласо-
вание пиков внутри уже существующей пакетной архитектуры.
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ПРИЛОЖЕНИЕ R

Приложение к версии 2.41: Джонти Гурвиц,
аноморфоз и реперное чтение формы

1. Редакторская рамка и авторские права
Настоящее приложение добавляется в версию 2.41 как расши-

рённый популярно-объяснительный модуль. В нём используются
только пользовательски предоставленные изображения: схе-
матический лист с цилиндрическим проектированием и коллаж
работ Джонти Гурвица. Вне этих пользовательских материалов но-
вые репродукции извне не вносятся.

2. Почему художественный материал важен для
монографии

Теория НАПРЛК постоянно утверждает, что истина не обяза-
на быть дана “в лоб” в своей локальной видимости. Она может
требовать правильного репера, правильной поверхности чтения и
правильного угла наблюдения. Анаморфическое искусство Джон-
ти Гурвица даёт почти идеальныйфеноменологический аналог этой
мысли: деформированная поверхность сама по себе выглядит непол-
ной, но при правильном цилиндрическом отражении или проект-
ном замыкании проявляет целостный образ.

3. Цилиндрическая аноморфоза как модель перехода от
локального к истинному

На пользовательски предоставленной схеме растянутая фигура
лягушки проектируется на цилиндр. Эта схема важна не только
как иллюстрация технического приёма. Она показывает различие
между:

(1) локальной разверткой формы;
(2) поверхностью-носителем;
(3) истиннымизображением, возникающим лишь при коррект-

ном реперном чтении.
В терминах монографии это естественно перекладывается на раз-
личие между локальной конфигурацией, опорной связностью и гар-
монически восстановленной формой.
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3. ЦИЛИНДРИЧЕСКАЯ АНОМОРФОЗА КАК МОДЕЛЬ ПЕРЕХОДА ОТ ЛОКАЛЬНОГО К ИСТИННОМУ93

Рис. 1. Пользовательски предоставленная схема ци-
линдрической аноморфозы: от растянутой формы к
корректно считываемому изображению



94R. ПРИЛОЖЕНИЕ К ВЕРСИИ 2.41: ДЖОНТИ ГУРВИЦ, АНОМОРФОЗ И РЕПЕРНОЕ ЧТЕНИЕ ФОРМЫ

4. Аналитическое, синтетическое и художественный репер
Именно здесь особенно хорошо виден новый тезис версии 2.4/2.41:

аналитическое суждение тяготеет к центрально-аффинному режи-
му, а синтетическое — к центрально-проективному. Анаморфиче-
ская работа сначала даёт зрителю аффинно воспринимаемую, ло-
кально растянутую поверхность. Но “истинный” образ рождает-
ся только тогда, когда появляется проектное замыкание — отра-
жение, цилиндр, правильный горизонт чтения. Поэтому художе-
ственная процедура буквально воспроизводит логику пакета:
аналитическое ∼ центрально-аффинное, синтетическое ∼ центрально-проективное.

5. Коллаж работ как поле аноморфозы
Пользовательски предоставленный коллажпоказывает несколь-

ко работ сразу. Для целей монографии достаточно следующего фе-
номенологического чтения: объект не совпадает с тем, как он дан
на поверхности; он требует цилиндрической, зеркальной или иной
опосредующей конструкции. Эта опосредующая конструкция и есть
художественный аналог репера.

Рис. 2. Пользовательски предоставленный коллаж ра-
бот Джонти Гурвица как поле аноморфоза, отражения
и скрытого образа

6. Популярное объяснение для читателя вне математики
Если говорить совсем просто, то приложение о Гурвице демон-

стрирует следующую мысль. Иногда вещь выглядит искажённой
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не потому, что она ложна, а потому, что мы ещё не нашли правиль-
ный способ её читать. Нужен цилиндр, зеркало, иной ракурс, иной
репер. После этого то, что казалось хаосом, собирается в устойчи-
вую форму. Именно это в популярном языке и хочет сказать НА-
ПРЛК о мире, времени и истине: целое может быть скрыто в ло-
кально деформированных проекциях, но не исчезает от этого.



Литература

[1] M. Fernández, A. Gray, Riemannian manifolds with structure group G2, Ann.
Mat. Pura Appl. 132 (1982), 19–45.

[2] R. Bryant, Metrics with exceptional holonomy, Ann. of Math. (2) 126 (1987),
525–576.

[3] N. Hitchin, Stable forms and special metrics, Contemp. Math. 288, AMS, 2001,
70–89.

[4] J. Lauret, Laplacian flow of homogeneous G2-structures, J. Geom. Phys. 61
(2011), 249–267.

[5] J. Lotay, Y. Wei, Laplacian flow for closed G2-structures, Duke Math. J. 166
(2017), 1647–1701.

[6] M. Gerstenhaber, On the deformation of rings and algebras, Ann. of Math. (2)
79 (1964), 59–103.

[7] A. Nijenhuis, R. W. Richardson, Cohomology and deformations in graded Lie
algebras, Bull. Amer. Math. Soc. 72 (1966), 1–29.

[8] A. Fialowski, Deformations of Lie algebras, Math. USSR Sbornik 55 (1986),
467–473.

[9] M. Goresky, R. MacPherson, Stratified Morse Theory, Springer, 1988.
[10] A. Grothendieck, Technique de descente et théorèmes d’existence en géométrie

algébrique, Séminaire Bourbaki, 1959.
[11] N. H. Ibragimov, Transformation Groups Applied to Mathematical Physics,

Reidel, 1985.
[12] D. Hilbert, Grundlagen der Geometrie, Teubner, 1899.
[13] F. Klein, Vergleichende Betrachtungen über neuere geometrische Forschungen,

1872.
[14] H. S. M. Coxeter, Introduction to Geometry, 2nd ed., Wiley, 1969.
[15] E. Artin, Geometric Algebra, Interscience, 1957.
[16] A. Einstein, Die Grundlage der allgemeinen Relativit”atstheorie, Annalen der

Physik 49 (1916), 769–822.
[17] R. M. Wald, General Relativity, University of Chicago Press, 1984.
[18] S. W. Hawking, G. F. R. Ellis, The Large Scale Structure of Space-Time,

Cambridge University Press, 1973.

96


	Введение
	Введение
	Замысел и редакционный статус
	Принципиальная идея
	Новый тезис версии 2.1
	R-04 и практический разум R-4

	Часть 1. Аксиоматика и стратификация
	Глава 1. Пакетная геометрия и стратифицированное время
	1. Пакетная точка и инцидентность
	2. Стратифицированное время T
	3. Сводная таблица стратификации
	4. Супер-оператор Ходжа–Курпишева

	Глава 2. Поток-модуль и стрела времени Курпишева
	1. Пакет поток-модуль
	2. Вариационный принцип

	Глава 3. Операторы действия, изменения и разворота
	1. Аксоматическое различение

	Глава 4. Квадратичное препятствие и структурная полнота пакетной геометрии
	1. Редуцированная деформационная установка
	2. Структурная полнота
	3. Геометризация пространства препятствий


	Часть 2. Алгебраическая реализация и G2-геометрия
	Глава 5. Семейство алгебр g и ассоциатор
	1. Конструкция алгебры
	2. Ассоциатор и пакетная интерпретация

	Глава 6. Теорема о жёсткости ассоциатора
	1. Каноническая G2-форма


	Часть 3. Логика, динамика и причинность
	Глава 7. Операторы Изменения и Движения
	1. Конкретная реализация в модели g
	2. Количественная форма ПН.2

	Глава 8. Проективная логика и критерий Истины
	1. Гармоническое крест-соотношение
	2. Пакетная пересборка четырёх законов формальной логики
	3. Проективно-пакетное представление категорических суждений и силлогизмов
	4. Пакетный принцип фальсифицируемости и сравнение доктрин
	5. Тензорная природа причинности

	Глава 9. PIX(-field) и совпадение пиков причинности
	1. Онтологический статус PIX-поля
	2. Базовые определения
	3. Причинность как совпадение пиков
	4. Пустота и самостягивание
	5. Связь с квантовой синхроничностью

	Глава 10. Динамика и стрела времени
	1. Поток Лапласа
	2. Неживое и живое время


	Часть 4. Феноменология и приложения
	Глава 11. Антропология исторических типов познания
	1. Методологическая установка
	2. Каноническая шкала исторических типов восприятия
	3. Нижний узел: тьма, единое настоящее, ритуальный мир
	4. Средний узел: косморассудок и критический разум
	5. Верхний узел: пакетный разум
	6. Две главные линии исторических онтологий
	7. Авторская матрица исторических типов познания
	8. Исторические модели времени и их стратификация
	9. Архесимволы пространства-времени: Аристотель, Платон, Шпенглер, Кант
	10. Пакетная аксиоматика исторических онтологий
	11. Связь с дополнениями версии monograph 2.1
	12. Сводная каноническая таблица
	13. Итоговая формула

	Глава 12. Физические приложения и границы применимости
	1. Переинтерпретация классической физики

	Глава 13. Стратификация опорных слоёв и пределы проникновения действий
	1. Четыре опорных слоя

	Глава 14. Переинтерпретация теории вероятности как статистики пакетного спуска
	1. Концептуальный сдвиг
	2. Гравитационный склон и эффективное поле дрейфа
	3. Террасы, барьеры и дискретные переходы
	4. Стратифицированное мастер-уравнение Курпишева
	5. Геометрия переходов и пакетный закон Аррениуса
	6. Пики, хвосты и стационарные распределения
	7. Орбитальная феноменология и ограниченные режимы
	8. Проективное замыкание вероятности
	9. Классический предел
	10. Феноменологический итог

	Глава 15. Пакетное время Курпишева: объединение классических моделей
	1. Пакетная структура времени
	2. Мир оснований и мир следствий
	3. Проективное построение истинных часов
	4. Пакетная относительность и исторические модели
	5. Пакетная проективная относительность Курпишева
	6. Резюме

	Глава 16. Пакетный разум R-04
	1. Чистая форма и практическая реализация
	2. Две линии: Аристотель и Платон
	3. Кантовское ограничение и его преодоление
	4. Искусственный интеллект как реализация R-4

	Заключение
	Заключение

	Часть 5. Физика V*P, гравитация и классическая редукция
	Глава 17. Основания физики V*P: от стратифицированного времени и пакетной геометрии к фундаментальной структуре
	1. Редакторский статус новой физической части
	2. Импортируемые исходные слои: МТФ и НАПГ
	3. Физический словарь перехода от МТФ/НАПГ к V*P
	4. Негативные правила идентификации
	5. Предфундаментальная и фундаментальная структура V*P

	Глава 18. Пакет связности, кривизны и гравитационный слой
	1. Реализованные внутренние секторы
	2. Допустимая транспортная алгебра
	3. Пакет связности V*P
	4. Кручение, кривизна и slot источникового сопряжения
	5. Редуцированный геометрический пакет вдоль классического сечения

	Глава 19. Пакетная теория гравитации: гравитационный склон, классическая редукция и путь к Einstein-type режиму
	1. Гравитация как наблюдаемый потомок пакетной геометрии
	2. Переинтерпретация гравитационного склона
	3. Путь к классической эйнштейновской редукции
	4. Источнико-подобный сектор и границы интерпретации
	5. Редакторская честность гравитационного слоя

	Приложение A. Явные вычисления для G2-структуры
	Приложение B. Редуцированная деформационная установка
	Приложение C. Обоснование фиксированно-фазового изотропного анзаца
	Приложение D. Глоссарий авторских терминов
	Приложение E. Приложение к главе 1: О первичности времени и секционности пространства
	1. Редакторская цель приложения
	2. Сильная формулировка

	Приложение F. Приложение к главе 2: Поток-модуль и минимальная стрелка времени
	1. Поток-модуль как докинематический объект
	2. Минимальные требования

	Приложение G. Приложение к главе 3: Ответ на софистические вопросы о спонтанных действиях
	1. Постановка проблемы
	2. Примеры спонтанных действий
	3. Два способа подбора
	4. Онтологический статус спонтанных актов
	5. Классический античный пример

	Приложение H. Приложение к главе 7: Дискуссия Эйнштейна и Бора в пакетной рамке
	1. Историко-философский контекст
	2. Позиция Эйнштейна
	3. Позиция Бора
	4. EPR-парадокс и локальность
	5. Пакетная интерпретация ответа Бора
	6. Связь с пакетной вероятностью

	Приложение I. Приложение к главе 8: Поле -истин и пределы фальсифицируемости
	1. От истины высказывания к истине режима
	2. Попперовская фальсифицируемость в новой записи

	Приложение J. Приложение к главе 9: PIX-поля и совпадение пиков причинности
	1. Почему PIX не есть новая эпистема
	2. Философский смысл совпадения пиков

	Приложение K. Приложение к главе 10: Неживое и живое время
	1. Две ветви стрелы времени
	2. Уточнение

	Приложение L. Приложение к главе 11: Категории мышления, аналитические и синтетические суждения, исторические модели восприятия
	1. Постановка задачи
	2. Сопоставление с Кантом и Аристотелем
	3. Пакетная система категорий
	4. Аналитические и синтетические суждения в пакетной рамке
	5. Таблица соответствия
	6. Историческая шкала и её исправление

	Приложение M. Приложение к главе 12: Физические применения как предельные проекции
	1. Общий принцип

	Приложение N. Приложение к главе 13: Непроницаемость опорных слоёв и режимы пробоя
	1. О границе действия
	2. Четыре режима

	Приложение O. Приложение к главе 14: Вероятность как статистика пакетного спуска
	1. Концептуальный сдвиг
	2. Связь с квантовым спором

	Приложение P. Приложение к главе 15: Часы, интервал и оператор разворота
	1. Истинные часы
	2. Пакетный интервал

	Приложение Q. Приложение к главе 16: Пакетный разум R-04 и его практическая реализация
	1. Чистая и практическая формы
	2. Последствия для ИИ

	Приложение R. Приложение к версии 2.41: Джонти Гурвиц, аноморфоз и реперное чтение формы
	1. Редакторская рамка и авторские права
	2. Почему художественный материал важен для монографии
	3. Цилиндрическая аноморфоза как модель перехода от локального к истинному
	4. Аналитическое, синтетическое и художественный репер
	5. Коллаж работ как поле аноморфозы
	6. Популярное объяснение для читателя вне математики

	Литература


